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Ausgabestande

m Beschreibung, Anderungen

14.09.2007 Erstausgabe (Softwareversion 1.13)
03.12.2007 Textkorrekturen
06.08.2008 Benutzerebenen-Verwaltung (Softwareversion 1.25)
09.01.2009 Modbus/TCP Gateway Process (Softwareversion 1.27)
10.03.2009 Statusseite fir Modul-Bootloader (Softwareversion 1.130)
20.07.2009 Mehrfach (4) Panel-Betrieb/EEQ7 Unterstiitzung/Blockweise Datenpufferung (Softwareversion 2.100)
11.01.2010 Webseiten-l?arstellung mit Namgn/automatische oder manuelle Systemorganisation/
neuer Tab Dienste (Softwareversion 2.112)
06.03.2010 Refreshzeit von 1s auf 5s erhoht (Softwareversion 2.113)
13.12.2010 Modbus/TCP/RTU Datenmodel neu strukturiert (Softwareversion 2.121)
06.05.2011 Modul-Status Informationen hinzugefiigt, monochrome Schaltstellungsanzeige (Softwareversion 2.131)
22.10.2012 Neue FW 2.200 mit geanderter WEB-Oberflache, FTP-Server
01.07.2013 Neue FW 2.220 Zweisprachig Deutsch/Englisch
16.12.2013 Neue FW 2.221 Mehrsprachig Deutsch/Englisch/Franzésisch
14.01.2014 Neue FW 2.222 Modbus Input Register Belegung angepasst

Die Betriebsanleitung muss dem Anwender stets zur Verfligung
gestellt und in der Nahe des Gerates aufbewahrt werden.

Fur die Fehlerfreiheit der vorliegenden Dokumentation sowie
fiir Schaden, die durch die Benutzung der Dokumentation
entstehen, kann keine Haftung iibernommen werden.

Da sich Fehler trotz aller Bemiihungen nie vollstandig
vermeiden lassen, sind wir fiir Hinweise dankbar. Wir sind
bestrebt uns bekannt gewordene Fehler so schnell wie
moglich zu beheben.

Die in dieser Dokumentation erwdhnten Bezeichnungen sind
in manchen Féllen auch eingetragene Warenzeichen und

unterliegen als solche den gesetzlichen Bestimmungen. Alle
eingetragenen Warenzeichen sind Eigentum der jeweiligen
Firmen und werden von uns anerkannt.

Abweichende Firmwarestande konnen in der Darstellung
differenzieren, so dass wir fiir die vollstandige Uberein-
stimmung keine Gewéahr tibernehmen kénnen.

Falls Ihnen beim Lesen dieser Betriebsanleitung Fehler
auffallen, so bitten wir Sie uns diese mitzuteilen. Fiir
Anregungen und Verbesserungsvorschldge sind wir lhnen
dankbar.
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3 Allgemeines

3.1 Bestimmung des vorliegenden Dokuments

Die vorliegende Betriebsanleitung beschreibt das Netzwerk-
modul PLVario-NET.

Die Betriebsanleitung richtet sich an

- Planer

- Betreiber

- Inbetriebsetzer

- Service- und Wartungspersonal

3.2 Erforderliche Grundkenntnisse

Dieses Gerdt ist ausschlieBlich durch qualifiziertes Personal

gemaf den Sicherheitsbestimmungen und Vorschriften

einzusetzen und zu verwenden. Bei Gebrauch des Gerates
sind zusatzlich die fuir den jeweiligen Anwendungsfall
erforderlichen Rechts- und Sicherheitsvorschriften zu
beachten.

Qualifiziertes Personal sind Personen, die mit Aufstellung,

Montage, Inbetriebsetzung und Betrieb des Produktes

vertraut sind und liber die ihrer Tatigkeit entsprechenden

Qualifikationen verfiigen:

- Ausbildung oder Unterweisung bzw. Berechtigung, Strom-
kreise und Gerdte gemaf; den Standards der Sicherheits-
technik ein- und auszuschalten, frei zuschalten, zu erden
und zu kennzeichnen.

- Ausbildung oder Unterweisung gemaf} den Standards der
Sicherheitstechnik in Pflege und Gebrauch angemessener
Sicherheitsausriistung.

3.3 Giiltigkeitsbereich
Die Betriebsanleitung ist giiltig fiir folgende Liefervarianten
des Geradts:

PLVario-NET E3010000
PLVario-NET/MBUS E3010001
PLVario-NET/MODBUS/RTU E3010002
PLVario-NET/AE E3010003
PLVario-NET/AE/MBUS E3010004
PLVario-NET/AE/MODBUS/RTU E3010005

3.4 Bestimmungsgemafier Gebrauch

Das PLVario-NET Modul ist fiir den Einbau in ortsfesten und
wettergeschiitzten Schalttafeln geeignet.

Achtung! Leitende Schalttafeln miissen geerdet sein.

Durch die hohe Storfestigkeit ist das PLVario-NET Modul fiir
den kontinuierlichen, nicht liberwachten Betrieb geeignet.

3.5 Kontrolle

Der einwandfreie und sichere Betrieb dieses Gerdtes setzt
einen sachgemafien Transport, fachgerechte Lagerung,
Aufstellung und Montage, sowie sorgfaltige Bedienung und
Instandhaltung voraus. Wenn anzunehmen ist, dass ein
gefahrloser Betrieb nicht mehr moglich ist, so ist das Gerat
unverziglich auBBer Betrieb zu setzen und gegen unbe-
absichtigte Inbetriebnahme zu sichern. Das Gerat ist durch
Sichtkontrolle auf einwandfreien mechanischen Zustand

zu priifen. Es ist anzunehmen, dass ein gefahrloser Betrieb

nicht mehr moglich ist, wenn das Gerat z. B.

- sichtbare Beschadigungen aufweist,

- trotz intakter Spannungsversorgung nicht mehr arbeitet,

- langere Zeit ungiinstigen Verhéltnissen bei Lagerung und
Transportbeanspruchung ausgesetzt war.

Priifen Sie bitte den Lieferumfang auf Vollstandigkeit,

bevor Sie mit der Installation des Gerdtes beginnen.

3.6 Lieferumfang

- PLVario-NET Modul (Artikel-Nr. E3010000).

- 5-pol. Tragschienen-Busverbinder fiir Modulmaf 22,5mm
- 5-pol. Steckerteil

- 5-pol. Buchsenteil

- Kurzanleitung Inbetriebnahme PLVario-System

- 120 Ohm Abschlusswiderstand

3.7 Wartungshinweise

Das Geréat wird vor der Auslieferung verschiedenen Sicher-
heitsprifungen unterzogen. Wird das Gerdt gedffnet, so
miissen die Sicherheitspriifungen wiederholt werden.

Flr Gerdte, die nicht im Herstellerwerk gedffnet wurden,
kann keine Gewdhrleistung ibernommen werden.
Instandsetzungs- und Kalibrierarbeiten kénnen nurim Her-
stellerwerk durchgefiihrt werden. Das Gerdt kann als
Elektronikschrott gemaf den gesetzlichen Bestimmungen
der Wiederverwertung zugefiihrt werden.

Die Betriebsanleitung muss dem Anwender stets zur
Verfligung gestellt und in der Ndhe des Gerates aufbewahrt
werden.

3.8 Aktuelle Informationen

Bei Fragen, die nicht in dieser Gebrauchsanleitung beschrieben

sind wenden Sie sich bitte direkt an uns. Fiir die Bearbeitung

von Fragen bendtigen wir folgende Angaben:

- Geratebezeichnung (siehe Typenschild)

- Seriennummer (siehe Kennzeichnung unterhalb der
Geratefrontblende)

- Genaue Fehlerbeschreibung

- Aktueller Firmware Stand

Sie erreichen uns:

Jean Miiller GmbH
Elektrotechnische Fabrik
H.J.-Miiller-StraBBe 7
65343 Eltville am Rhein

Tel.: +49 6123 604-332

E-Mail: service@jeanmueller.de
Internet: www.jeanmueller.de

3.9 Marken- und Produktnamen

Alle Marken- und Produktnamen sind Warenzeichen oder
eingetragene Warenzeichen der jeweiligen Titelhalter.
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4 Allgemeine Modulbeschreibung

4.1 Leistungsmerkmale des PLVario-NET
Das PLVario-NET Modul ist als zentrale Einheit des PLVario-
Systems verantwortlich fiir die Verwaltung der angeschlossenen
PLVario-Modulkomponenten. Gleichzeitig arbeitet das
Modul als Bindeglied zwischen der modularen Messwert-
Erfassung und einem Ethernet (TCP/IP) basierten Netz-
werk. Folgende allgemeine Funktionen werden bereitgestellt:
- Organisation der Modul Interkommunikation

(CANopen NMT-Master)
- Verwaltung aller angeschlossenen

PLVario-Modulkomponenten
- Datenlogger fiir Messwerte, Ereignisse und

akkumulierten Informationen
- Vielfaltige Netzwerkdienste zur Nutzung und

Bereitstellung der erzeugten Informationen
Die Hauptaufgabe des Moduls liegt darin, die Funktionalitdaten
netzwerkseitig fiir die unterschiedlichsten Anforderungen
nutzen zu konnen. Bereitgestellte Netzwerkdienste erlauben
die flexible Integration in die jeweilige Umgebung.

Serverdienste:

- Integrierter Webserver mit einer fiir die Anwendung
optimierten Webseite (HTTP)

- Dynamic-Data-Services fiir den Zugriff iiber- bzw.
nebengeordneter Systeme auf die Moduldaten

- Dateitransfer zum Austausch von Aufzeichnungs-
und Servicedaten (TFTP)

- File-Transfer Servert (FTP) fiir den Zugang auf die
Messdaten von der SD-Karte

- Telnet-Server

- DDS-Server mit einstellbarer Portadresse

- Modbus/TCP-Slave mit einstellbarer Portadresse
(nicht bei MODBUS/RTU)

Clientdienste:

- File-Transfer Client (FTP) fiir das Hochladen von
Messdaten auf einen FTP-Server

- DHCP-Client zur automatischen Anforderung einer
IP-Adresse

- DNS-Client zur Host Namensauflosung

- Email-Client (SMTP) zur Ubertragung von Reports und
Ereignismeldungen

- Zeitsynchronisation mit einem Zeitserver (SNTP)

Hinweis:

Der Nutzungsumfang der verschiedenen Dienste ist hinsicht-
lich seiner Wechselwirkungen bei der Planung zu beriick-
sichtigen. Da die Kommunikationslast oft von nebenldufigen
Systemen (Clients) bestimmt wird, ist eine Analyse der
Datenmenge und der erwartenden Zykluszeit zu beachten.
Parallel betriebene Dienste kdnnen den Datendurchsatz
erheblich beeinflussen.

4.2 Technische Daten
Hilfsenergie:
Versorgungsspannung
Stromaufnahme
Leistungsaufnahme

DC24V (DC18Y bis DC30V)
Typ. 80mA (DC24V)
max. 3VA

Kommunikation:

Feldbus-Schnittstelle 1 CAN (PLVario-Systembus)
Protokoll CANopen
Ubertragungsgeschwindigkeit 10 bis 1000kBit/s
(125kBit/s bei Anwendung
im PLVario-System)

bis zu 500m (je nach
verwendeter Leitungstype
bei 125kBit/s)

Max. Leitungslange

Feldbus-Schnittstelle 2 CAN (Erweiterung,
zurzeit unbenutzt)
Protokoll CANopen

Ubertragungsgeschwindigkeit 10 bis 1000kBit

Netzwerk-Schnittstelle
Protokoll

Ethernet

TCP/IP + verschiedene
Dienstprotokolle
Ubertragungsgeschwindigkeit 10/100MBit

Serielle Schnittstelle RS-232
Protokoll Service spezifisch
Ubertragungsgeschwindigkeit 9,6 bis 115kBaud

Einsatzbedingungen:
Betriebstemperatur
Lagertemperatur
Relative Luftfeuchte

-10 bis +55° Grad Celsius
-20 bis +85° Grad Celsius
15 bis 95% ohne Betauung

Schutzart:
Gehéduse IP20
Schraub-Steckklemmen IP20

22,5/45 x 114,5 x 99mm
(BxHXT)

Abmessungen:

Elektromagnetische Vertrdglichkeit:

Storaussendung Wohnbereich EN61326:2006-10

Storfestigkeit Industriebereich EN61326:2008-06

Elektrostatische Entladung IEC61000-4-2:1995-03+A1:
1998-04+A2:2001-02
EN61000-4-3:2002-04+A1:
2002-10
EN61000-4-4:2004-12
EN61000-4-11:2004-08
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5 Installation

5.1 Montage

5.1.1 Einbauort

Das PLVario-NET Modul ist fiir den festen Einbau in indust-
riellen Schalttafeln vorgesehen. Die Einbaulage ist beliebig.

5.1.2  Schutzleiterkontakt

Das PLVario-NET Modul verfiigt tber einen Schutzleiter-
kontakt der beim Montieren des Moduls auf einer Trag-
schiene eine elektrische Verbindung mit dieser herstellt.
Diese Tragschiene muss geerdet sein. Bevor die restlichen
Verbindungen zum Gerat hergestellt werden ist sicher zu
stellen, dass die Erdung erfolgt und das Modul korrekt auf
der Tragschiene eingerastet ist.

5.1.3  Versorgungsspannung, Feldbus

Fur die Stromversorgung der PLVario-Module und die Feld-
buskommunikation wird ein Kontaktierungssystem fiir
Tragschienen verwendet. Die Tragschienen-Busverbinder,
welche sich im Lieferumfang befinden, werden vor der
Montage der Module, in der entsprechend benétigten Menge,
in die Tragschiene eingerastet.

Die Herstellung der Versorgungsspannung und der
Kommunikationsverbindungen erfolgt gemaf; der CAN-Bus
Spezifikation dann durch mechanisches Aufrasten der
PLVario-Module. Fiir den Betrieb ist eine Hilfsspannung er-
forderlich. Die Versorgungsspannung betrdgt nominal
DC24V (DC15...30V).

5.2 Anschluss
5.2.1 Bus-/Versorgungsanschuss

PB-1 CGND CAN-Bus Ground
PB-2 CANL CAN-Bus Data-L
Bus- PB-3 CANH  CAN-Bus Data-H
anschluss
PB-4 DC_24V  Modulversorgung, DC24V
PB-5 DC_oVv Modulversorgung, DCOV

Abbildung 5-1: Anschluss linke Seite

Abbildung 5-2: Anschluss rechte Seite

5.2.2 Busanschluss

Der ,,Busanschluss“ dient zur Stromversorgung und zur
Datenkommunikation der angeschlossenen Systemmodule
auf der Tragschiene. Es werden hier die fiir das PLVario-
System definierten elektrischen und mechanischen Spezifika-
tionen zu Grunde gelegt (siehe auch separate Dokumenta-
tion der Einzelmodule). Die Belegung und die Montage sind
fest vorgegeben. Bei grofleren Leitungslangen wird die Ver-
drillung des Leitungspaares und eine Schirmung empfohlen.

Abbildung 5-3

Zum sicheren AnschlieBen von SASILplus Leisten und
weiteren Komponenten empfehlen wir den Einsatz von dem
PLVario-BV45 Artikelnummer E3015010 (s. Abbildung 5-3)
und der Verwendung von Patchkabel mit dem min. Quer-
schnitt von AWG24.

5.2.3 Busterminierung

Die Busterminierung erfolgt beim CAN-Bus mit 120 Ohm.
Physikalisch bedeutet dies, dass die Module, die am Ende
des Busses sitzen, mit einem Abschlusswiderstand ver-
sehen werden miissen. Mit dieser ,,Terminierung* wird der
CAN-Bus abgeschlossen, dies verhindert Signalreflexionen.

Abbildung 5-4
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Der Abschlusswiderstand PLVario-AW120 ist unter der

Artikelnummer E3010020 zu beziehen. Bei Anlagen mit
SASILplus Leisten wird der Abschlusswiderstand in die
letzte Leiste am Busstrang gesteckt.

5.2.4  Systembus mittels Kabel verldngern

Die Verwendung eines geschirmten Kabels ist nicht vorge-
schrieben. Bei gréReren Leitungslangen wird die Verdrillung
des Leitungspaares und eine Schirmung empfohlen.

Wir empfehlen ein Kabel mit einem Wellenwiderstand von
120 Ohm (z.B. UNITRONIC® BUS CAN der Fa. LAPPKABEL).

5.3 LED Anzeigen

. Abbildung 5-5

LED-STATUS

5.3.1
Die LED-STATUS ist zweifarbig ausgefiihrt und zeigt durch
die griine Darstellung den allgemeinen Betriebszustand
des Moduls an. Die rote Darstellung gibt Fehlerzustande in
codierter Form wieder, wobei die Anzahl der roten Blink-
impulse auf die Fehlerquelle schlieen lasst. Die folgende
Ubersicht erlaubt die Interpretation des Gesamtzustandes:

Modul ohne Versorgung oder

Griin - aus in Startup-Phase (max. 55)

Sonderbetriebszustand

Griin — blinkend i e

Griin — an Normalbetrieb
Rot — aus Normalbetrieb, keine Fehler
Rot — an Startup-Phase

Fehlercode 1: Modulfehler
Fehlercode 2: nicht belegt

Rot, 1 Blinkimpuls
Rot, 2 Blinkimpuls

Rot, 3 Blinkimpuls Fehlercode 3: nicht belegt

Die Darstellung der Fehlerzustdande erfolgt priorisiert, d. h.
es wird bei mehrfachen Fehlerzustanden immer der héchste
Fehlercode angezeigt.

5.3.2 LED-CAN1 (Systembus) Betrieb-/Fehleranzeige
(bicolor)

Die Darstellung des CAN-Buszustandes erfolgt nach der
CANopen ,Indicator Specification“ Recommendation
DS-303-3 for bicolour LED’s.
Griin — blinkend Wartezustand der Kommuni-
kation (Pre-Operational)
Volle Kommunikationfdhig-
keit (Operational)
Sonderbetriebsmodus
(Layer Setting Services)

z.B. Update
Busfehlerzustand

Griin — an

Griin — schnell blinkend

Rot — blinkend

5.3.3 LED-CAN2 (2.Bus) Betrieb-/Fehleranzeige (bicolor)
Die LED-CAN2 ist derzeit nicht aktiv.

5.3.4 LED-CARD (Speicherkarten Status-LED ,Griin)

Die LED_CARD dient zur Kontrolle des Speicherkarten
Zugriffs. Leuchtet die LED, darf die Speicherkarte nicht
entfernt werden!

Blinken alle 4 LED’s rot so fehlt die SD-Speicherkarte oder es
ist keine giiltige Firmware auf der Speicherkarte vorhanden.
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6 Schrittweise Inbetriebnahme
des Systems

Die im folgendem beschriebenen Schritte zur Inbetrieb-
nahme des PLVario-NET Systems geben einen Leitfaden zur
Vorgehensweise. Die einzelnen Einstellungen werden im
Kapitel ,Konfiguration“ ndher beschrieben.

6.1 Schritt 1: Vorrausetzungen

Ein funktionsfahiges Netzwerk mit einem angeschlossenen
PC-System (vorzugsweise Windows mit Internet Explorer)
wird benétigt. Falls es sich um eine Erstinstallation handelt
muss das Netzwerk wegen der Werksvorgabe als Class-C
Netzwerk mit dem IP Bereich 192.168.0.0 ... 192.168.0.255
und der Netzmaske 255.255.255.0 betrieben werden.
Hilfsweise kann auch ein sog. Crossover-Kabel mit einer
direkten Verbindung zwischen einem PC und dem PLVario-
NET Modul verwendet werden.

6.2 Schritt 2: Installation der PLVario-Komponenten
Nach der Installation aller PLVario-Komponenten auf der
Tragschiene, bzw. der Verdrahtung zu allen teilnehmenden
Komponenten, sind einige grundsatzliche Voraussetzungen
zur weiteren Inbetriebnahme zu priifen:

6.2.1 Busverdrahtung korrekt?

Priifen Sie vor dem Einschalten der Versorgungsspannung
alle Verbindungen. Die korrekte Verdrahtung zwischen den
teilnehmenden Systemkomponenten muss sichergestellt
werden.

6.2.2 Bus-Terminierung vorhanden?

An den beiden Enden der Busausdehnung muss jeweils ein
Terminierungswiderstand mit 120Q zwischen den Signalen
CANL und CANH angeschlossen sein.

6.2.3 Versorgungsspannung?

Alle zum Gesamtsystem zugehdrigen Komponenten miissen
mit der vorgesehenen Hilfsspannung (DC24V) versorgt
werden. Vor der weiteren Inbetriebnahme auf richtige Polung
prifen und nach dem Einschalten sofort die LED-Anzeigen
(LED-STATUS muss leuchten) kontrollieren, da nur die tatséch-
lich tiber den Bus erreichbaren Komponenten wahrend der
spater folgenden Reorganisation des Systems eingegliedert
werden konnen.

6.3 Schritt 3: Netzwerkinstallation

Um die Konfiguration des Systems vornehmen zu kdnnen,
ist die korrekte Installation der Netzwerkfunktionalitat
notwendig. Alle Einstellungen des System-Mastermoduls
PLVario-NET und der angeschlossenen Systemmodule
erfolgen netzwerkseitig mit Hilfe der ,,Embedded Website*
des Systems. Um dafiir den Netzwerkzugang in Betrieb

zu nehmen ist folgende Vorgehensweise zu wahlen:

6.3.1 Erstinstallation
Fiir die Erstinstallation des PLVario-NET Moduls wird
von der werksseitigen Einstellung der Netzwerkparameter

Um nun Einstellungen mit Hilfe eines Browsers (Internet
Explorer ab Version 6, FireFox ab Version 2) vornehmen zu
konnen, ist es zundchst notwendig sicherzustellen, dass
das PC-System, welches zur Bedienung verwendet wird, auf
einer geeigneten IP Adresse betrieben wird. So ware z.B.

die IP-Adresse 192.168.0.99 fiir diesen Zweck geeignet. Um
weitere Einstellungen durchfiihren zu kénnen muss zundchst
iber die 0.g. IP-Adresse mit dem Browser auf das Modul
zugegriffen werden. Die Webseite des Systems mit einer Uber-
sicht der im System befindlichen Module erscheint. Es ist
jedoch moglich, dass einige Komponenten fehlen oder mit
einem Fehlerzustand aufgelistet werden. Dies ist, insbeson-
dere, wenn das System neu zusammengestellt bzw. ergdnzt
wurde, flir diese Phase der Inbetriebnahme normal, da erst
spater eine Reorganisation erfolgt, die diese Inkonsistenz
auflost.

€& 192168010

|20 Meistbesucht M1 2 Aktuelle Machrichten

pLy4_http://192.168.0.10

PLVario-NET_NSHV_Vobo Uber  Konfiguration

PL-Vario-NET Modul
S nmer: 100497 . .
2 P S pLvario-NET wahlen

1 1F4_PLOD_346_UV3_AV_Kueche

Ereignisse  Alarm

2 1F2_PLO0_2347_UV3_DVKonferenz
3 1F3_PLOD_343_UVZDV_Prueffeld

4 1F4_PLOD_337_UV2_AVZ_Prueffeld

Niederspannungshauptvs

5 1F7_PL1_344_UV1_DV_Buero

Abbildung 6-1

6.4 Schritt 4: Netzwerkkonfiguration

Falls die Netzwerkadresse nicht verandert wird kann direkt
mit Pkt. 6.5 fortgefahren werden.

Das PLVario-NET Modul, welches als Master-Modul als erstes
in der Ubersicht aufgelistet wird, kann nun selektiert werden.
Nachdem die neuen Parameter auf der Seite ,,Netzwerk*
eingetragen sind, werden diese durch den Button ,,Uber-
nehmen® abgespeichert. Es erfolgt der Hinweis, dass

nach einer Anderung der Netzwerkparameter ein Neustart
erfolgen muss, damit diese aktiviert werden (Button
,Neustart“ driicken). Nach dem Neustart muss innerhalb
einer Zeit von 10 Minuten die Einstellung auf der Start-

seite unter der neuen IP-Adresse bestatigt werden. Hierzu
ist der nun eingeblendete Button ,,Bestétigen* (rot) vor-
gesehen. Erfolgt keine Riickbestdtigung, wird nach 10 Minuten
die zuletzt funktionierende Einstellung reaktiviert und das
System automatisch neu gestartet. Das Modul ist dann wieder
unter der zuletzt giiltigen IP-Adresse zugédnglich.

Hinweis: Nach einem Neustart ist das System erst nach
ca. 1 Minute unter der neuen IP-Adresse erreichbar. Die
Riickbestdtigung ist notwendig um eventuelle Falschein-
gaben bzw. unvorhergesehene Netzwerkkonflikte abzu-

ausgegangen: fangen. In einem solchen Fall miissen die 10 Minuten abge-
IP- Adresse: 192.168.0.10 wartet werden bis die zuletzt funktionierende Konfiguration
Netzmaske: 255.255.255.0 wieder aktiviert wird.
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6.5 Schritt 5: PLVario-NET Modulkonfiguration

Die folgenden Konfigurationspunkte des PLVario-NET Moduls

sind fiir den ordnungsgemafen Betrieb des Gesamtsystems

durchzufiihren:

- Benutzerebene
Bevor Einstellungen vorgenommen werden kénnen, muss
zundchst die Benutzerebene auf ,,Administration® einge-
stellt werden, da einige Funktionen nurin diesem Status
moglich sind. Eine genaue Erlduterung der Berechtigungen
istim Kapitel Menii: Modulkonfiguration ,,Benutzerebene*
beschrieben

pil e s wurien @

PLVaroNET NEHV Voba)

s :::::% 2. ,admin® eintragen

Abbildung 6-2

- Systemzeit
Diese Systemzeit kann durch Abgleich mit der Systemzeit
des bedienenden PC-Systems erfolgen, bzw. es erfolgt
bei Erreichbarkeit eines Zeitservers (funktionierende Netz-
werk-Konfiguration vorausgesetzt) und giiltigem Adress-
eintrag eine automatische Synchronisation. Die Systemzeit
muss eingestellt werden, da alle auftretenden Ereignisse
bzw. Speicherinformationen damit korreliert werden (Zeit-
stempel).

| PLvaric
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Komponenten in der Anlage sichtbar montiert sind, kann
man an den LED’s erkennen wie die Module nacheinander
neu gestartet werden. Nach Abschluss der Reorganisation
wechseln die Zustande der CAN-LED’s der Module von
griin-blinkend auf griin-leuchtend. In der Systemiibersicht
muss dann durch Klicken auf ,,aktualisieren® Giber der
Baumstruktur der Teilnehmer die Auflistung neu aufgebaut
werden. Hier erscheinen jetzt alle installierten Module, da
erst jetzt die Konsistenz der Busorganisation sichergestellt
ist. Es sei an dieser Stelle noch einmal darauf hingewiesen,
dass alle Komponenten erfasst und kontrolliert werden
missen, da Mehrfachbelegungen von Busadressen zu
Funktionsstorungen fiihren.
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- Reorganisation
Nachdem alle Systemkomponenten angeschlossen und
funktionsbereit sind, wird durch Driicken des ,,Automa-
tisch“-Buttons die Modul-Organisation unter dem Reiter
,Organisation“ gestartet. Dieser Vorgang vergibt an alle
Komponenten eine eindeutige Busadresse, so dass spdter
ein storungsfreier Busbetrieb moglich ist. Dieser Vorgang
benétigt etwas Zeit, da eine Analyse der Busteilnehmer
(Module) erfolgt. Als Richtwert kann man etwa 20 Sekunden
pro Systemkomponente ansetzen. Wahrend dieser Zeit
darf der Browser nicht weiter benutzt werden. Daher ist die
Reorganisationsphase unbedingt abzuwarten bevor
eine weitere Bedienung erfolgt. Falls die angeschlossenen

6.6 Schritt 6: Konfiguration der Systemkomponenten
Der Verlauf der bisherigen Inbetriebnahme des Systems
stellt sicher, dass alle angeschlossenen Systemkomponenten
ordnungsgemaf zusammenarbeiten. Alle weiteren Ein-
stellungen betreffen die Konfiguration modulspezifischer
Funktionen und Dienste. Die Informationen zu diesen
Funktionen sind in den jeweiligen Beschreibungen auf
unserer Homepage zu finden.
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7 Konfiguration

7.1 Benutzeroberfliche

Die Bedienung erfolgt iiber die Benutzeroberflache der
eingebauten Webseiten (Embedded Website). Die Interaktion
geschieht hier genauso, wie dies bei anderen Webseiten
bekannt ist. Fiir den reibungslosen Betrieb wird hierbei die
Verwendung des Microsoft® Internet Explorers oder des
Mozilla® Firefox Browsers vorausgesetzt. In den Einstellungen
des Browsers muss das Ausfithren von ,,Javascript” freige-
geben sein.

Bevor die Konfiguration der einzelnen PLVario-System-
komponenten erfolgen kann, muss zundchst iber das
Mastermodul PLVario-NET das Gesamtsystem organisiert
werden (siehe ,,Schrittweise Inbetriebnahme des Systems®).
Voraussetzung hierfiir ist die korrekte Funktionsweise der
Netzwerkverbindung, damit mit einem im Netzwerk be-
findlichen Web-Browser die im folgendem beschriebenen
Einstellungen vorgenommen werden kénnen.

o
g A s ®

Kopfzeile mit
Herstellerangaben

teilung

Werk_Vorderboden i
= PLVario
Energlesitassung

PLVanIO-NET_NSHV_Vobo mit Syssem

Auswabhlliste der
Busteilnehmer!

Abbildung 7-1

In der,,Auswahlliste” werden alle im System befindlichen
PLVario-Komponenten aufgelistet. Uber diese Liste wird die
Navigation zu den einzelnen Systemkomponenten ermég-
licht. Als erste zentrale Komponente erscheint hierimmer
das PLVario-NET Modul, welches fiir die Verwaltung des
Gesamtsystems verantwortlich ist. Alle weiteren Komponen-
ten werden hinsichtlich ihrer Funktion und Ordnungsreihen-
folge dargestellt. Die Orientierung wird durch eine geeignete
Wahl der zugewiesenen Namen erleichtert. Die Reihung
erfolgt primdr nach dem Modultyp und sekundar nach der
Seriennummer. Bei der Selektion der jeweiligen Komponente
werden im Hauptfenster die individuellen Meniis der Modul-
funktionen aktiviert. Die Modul-Mens sind in sogenannten
Karten (Reiter) strukturiert. Die Systemiibersicht kann durch
Klicken auf die ,,aktualisieren“-Karte neu aufgebaut werden.
Im weiteren Verlauf der Dokumentation sind die Webseiten
fiir das PLVario-NET Modul beschrieben. Die Beschreibungen
zu den Webseiten fiir die anderen Funktionsmodule sind der
jeweiligen Anleitung zu entnehmen.

Uber die Nationalflaggen kann online die Sprache zwischen
Deutsch, Englisch und Franz6sisch umgeschaltet werden.

7.2 Menii: Modulkonfiguration

~ PLvaric
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Abbildung 7-2

7.2.1 Modulname

Ein bis zu 30 Zeichen langer Modulname kann zur Kenn-
zeichnung des Moduls vergeben werden. Dieser Kennzeich-
nungstext dient zur klaren Identifikation in den Darstellungen
innerhalb der Benutzeroberfliche (Webseite) bzw. auf einem
Anzeigegerat, wie z.B. dem PLVario-PNL. Im Auslieferungs-
zustand bzw. nach dem Riicksetzen in die Werkseinstellung
beinhaltet der Modulname die Bezeichnung des Modultyps
sowie der Seriennummer. Beispiel: ,,PLVarioEM3_100744"
(PLVario-EM3 Modul mit der 6-stelligen Seriennummer 100744).
Dies erleichtert die Zuordnung wahrend der Installation,

da die Seriennummer immer frontseitig hinter der Gerate-
frontblende erkennbar ist. Der Kennzeichnungstext kann
vom Anwender frei definiert werden.

7.2.2  Titel-1/2

In der Titel-1 und Titel-2 Zeile kann ein eindeutiger Name
eingetragen werden. Die Eintragungen erscheinen auf der
Startseite ,,liber“ und dienen der Unterscheidung in einem
Netzwerk.

7.2.3 Systemzeit

Die Eingabefelder Datum und Zeit erlauben die Vorgabe fiir
das Setzen der internen Uhr des PLVario-NET Moduls. Beim
Aufruf der Seite werden die Felder mit der aktuellen Zeit der
Modul-Uhrvor besetzt. Die Eingabe kann manuell erfolgen
bzw. durch Betdtigung der Schaltflache ,,PC-Zeit* kann die
aktuelle Zeit des angeschlossenen PC’s in die Felder tiber-
nommen werden.

Durch Betatigung der Schaltflache ,,Uhr stellen” werden

die in den Eingabefeldern angezeigten Werte fiir Datum und
Uhrzeit in die Uhr des PLVario-NET Moduls iibernommen.
Die Modul-Uhrist gegen Versorgungsspannungsausfall
geschiitzt und besitzt eine Uberbriickungsreserve von ca.

2 Wochen. Da keine Stiitzbatterie benotigt wird, ist das
Modul wartungsfrei.

Fiir den Fall, dass in der Dienstekonfiguration ein giiltiger
Zeitserver (SNTP-Server) angegeben wurde und dieser
Netzwerkseitig zugdnglich ist, wird die interne Uhr des
PLVario-NET Moduls automatisch synchronisiert. Entsteht
im weiteren Betrieb eine Abweichung » 5 Sekunden wird

die Uhr resynchronisiert. Alle angeschlossenen Module und
Komponenten werden immer beim Minutenwechsel mit
der,,Systemuhr“ des PLVario-NET Moduls synchronisiert.
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7.2.4 Benutzerebene

Um Fehlbedienungen zu vermeiden, kann der Dialog der
»Integrierten Webseite“ des Moduls eingeschrankt werden.
Die Abstufung der Benutzerebenen orientiert sich an dem
Benutzerkreis flir das System. Es werden in den einzelnen
Seiten die Schaltflachen deaktiviert, die fiir die jeweilige
Benutzerebene Risiken in der Bedienung in sich bergen.
Durch die Schaltfliche ,Ubernehmen® wird die angezeigte
Einstellung giiltig.

Administration (alle Einstellmoglichkeiten)

Hier sind alle Einstellungen zugénglich. Insbesondere die fiir
den Betrieb im Netzwerk einzustellenden Parameter kénnen
von dem ,,System-Administrator vorgenommen werden.
Das werksseitig eingestellte Passwort lautet: ,,admin®.

_
' Plvaric
seay muen ®

SystemLanemoau PLVaro-NET NEHV Voba)

Benutzerebene wechseln

Durch einfaches Anwahlen des Selektors wird von einer
héheren zu einer tieferen Benutzerebene gewechselt. Um zu
einer hoheren Benutzerebene zu gelangen ist vorher das
entsprechende Passwort in die gleiche Zeile der gewiinschten
Benutzerebene einzutragen um anschlieend diese Benutzer-
ebene auswahlen zu kdnnen.

Passwort dndern

Zur Definition eines neuen Passwortes ist dieses in der
gewliinschten Benutzerebene zundchst einzutragen und im
Feld darunter zu wiederholen. Danach wird bei korrekter
Eingabe durch Betétigung des ,Andern® Buttons das neue
Passwort {ibernommen. Es konnen das Passwort der
aktuellen, sowie der niederen Benutzerebene verandert
werden. Die Anwenderebene besitzt kein Passwort und ist
somit immer zuganglich.

7.2.5  Menii: Modul Status Ubersicht

Das ausgewdhlte Modul gibt iiber die modulspezifischen
Kenndaten Auskunft. Diese Informationen sind fiir
Servicezwecke niitzlich und miissen bei Supportanfragen
angegeben werden.

PLVario-NET_N5HV_Vobo

PL-Varic-MET Madul
Seriennummer: 100457

Firmware: 2.220

Abbildung 7-3

Service (Anlagenkonfiguration)

Die Konfiguration der Anlagenparameter konnen bei der
Installation bzw. bei Servicearbeiten vorgenommen werden.
Die Benutzerebene ,Service“ erlaubt z.B. die Einstellung
der Stromwandler-Untersetzung. Das werksseitig eingestellte
Passwort lautet: ,,service“.

.
' Plvaric
seay muen ®
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Abbildung 7-4

Anwender (Messdaten)

Zur Beobachtung der Anlagen-Messwerte ist die ,,Anwender“-
Ebene vorgesehen. Hier kann die Bewertung und Analyse
der Messergebnisse erfolgen. Es kdnnen jedoch keine Ein-
stellungen vorgenommen werden.

PLVaric

PLVario-NET_NSHV_Vobe Uber  Konfiguration  Ereignisse  Alarm

il System-Mastermodul

(PLVario-NE

Modul
1 1F1_PLOD_346_UV3Z_AV_Kueche

2 1F2_PLO0_347_UV3_DVKonferenz ~ Name PLVario-NET_NSHV_Vobo

3 1F3_PLO0_343_UV2DV_Pruefield  Titel-1

Niederspannungshauptverteilung

Abbildung 7-5

Abbildung 7-6

Die Ubersicht liefert folgende Informationen:

7.2.5.1 Modulbezeichnung

Bezeichnungstext der vom Anwender fiir die Zuordnung
eingetragen wurde.

7.2.5.2 Modultyp

Hier wird angegeben, um welchen Modultyp es sich handelt,
hier: PLVario-NET Modul.

7.2.5.3 Seriennummer

Zur ldentifikation des Moduls ist hier die Seriennummer
ersichtlich, damit eine Zuordnung zum installierten Modul
erfolgen kann. Die Module verfiigen zusétzlich iiber einen
Aufkleber mit Modul-Typ- und Seriennummer hinter der
jeweiligen Klarsichtabdeckung.

7.2.5.4 Softwareversion

Der Versionsstand der auf dem Modul ausgefiihrten Firmware
(vergleichbar mit Betriebssystem) wird mit seiner priméren
(vor dem Punkt) und seiner sekundéaren (nach dem Punkt)
Version aufgefiihrt. Diese Information ist fiir Supportanfragen
wichtig und insbesondere nach einem Firmware-Update zu
kontrollieren.
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7.3 Menii: Ereignis

In der Ereignisansicht werden die jeweils letzten 100
Ereignisse, die im gesamten System registriert wurden,
chronologisch dargestellt.

_
' PLvaric
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Abbildung 7-7

Ein Ereignis wird mit folgenden Informationen aufgelistet:
- Zeitpunkt

- Ereignisbeschreibung

- Kategorie

- Modul (Name)

- Seriennummer

Die Sortierung kann durch anklicken der jeweiligen Spalten-
titel veranlasst werden. Die dargestellten Ereignisse sind die
letzten 100 Eintrage, welche in der Ereignisdatei beginnend
mit der Bezeichnung EVNT... auf der SD-Karte gespeichert
wurden. Durch das Betédtigen der Schaltflache ,,l6schen® wird
eine neue Ereignisdatei auf der SD-Karte angelegt und

die geldschte Liste unter dem aktuellen Namen gespeichert.
Somit ist eine liickenlose Dokumentation gesichert.

7.4 Menii: Netzwerk

_
' Plvaric
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Abbildung 7-8

7.4.1  Automatische Netzwerkparameter

Bei der automatischen Netzwerk-Parametrierung wird ein
DHCP-Serverim Netzwerk vorausgesetzt, der die IP-Adress-
vergabe steuert. Dabei werden alle relevanten Netzwerk-
parameter wahrend der Startphase dynamisch zugewiesen.
Der Zugriff erfolgt dann {iber den vorher unter ,Hostname“
definierten Systemnamen (z.B. NET100452).

Die Riickbestadtigung muss auch bei automatischer Netz-
werkkonfiguration erfolgen.

7.4.2 Statische Netzwerkparameter

Die Netzwerk-Grundeinstellungen fiir

- IP-Adresse

- Netzmaske

- IP-Adresse eines Gateways

- IP-Adresse eines 1. DNS-Servers

- IP-Adresse eines 2. DNS-Servers

werden in den entsprechenden Eingabefeldern eingetragen
und miissen durch Betdtigung der Schaltfldche ,,Speichern*
gespeichert werden. Es ist dabei zu beachten, dass diese
Parameter erst nach einem Neustart des PLVario-NET Moduls
gliltig werden. Die Schaltflache ,,Neustart* l6st diesen Vor-
gang aus. Um zu vermeiden, dass fehlerhaft eingegebene
Informationen dazu fiihren, dass das PLVario-NET Modul
netzwerkseitig nicht mehr erreichbar ist, muss die Einstellung
nach dem Neustart innerhalb von 10 Minuten riickbestatigt
werden. Dazu ist nach dem Neustart unter Beriicksichtigung
der evtl. neuen IP-Adresse das PLVario-NET Modul anzu-
wahlen und auf der Startseite fiir die Netzwerkkonfiguration
durch Betdtigung der rot markierten Schaltflache zu ,,Be-
statigen®. Erst dann werden die neuen Netzwerkparameter
permanent gespeichert. Ist eine Riickbestadtigung nicht
moglich wird nach 10 Minuten der alte Parametersatz wieder
reaktiviert und damit das Modul automatisch neu gestartet.
Die Schaltflache ,Werksvorgabe* setzt alle Netzwerkparameter
auf die in Abb. 7-8 dargestellten Einstellungen und muss nicht
rickbestatigt werden.

7.5 Menii: Client-Dienste

© Plvaric

sean muLLER @
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|PLVario-NET:
Dienste

PLVario-NET:

* | Client-Dienste
Abbildung 7-9
7.5.1 Zeitsynchronisation

Wenn eine Synchronisation der,,Systemuhr“ des PLVario-NET
Moduls mit einem Zeitserver moglich ist, kann hier eine
Netzwerkadresse eingetragen werden. Ist ein Zeitserver
erreichbar, fiihrt das System beim Start und in einem
Intervall von 30 Minuten eine Synchronisation durch. Vor-
aussetzung fiir diesen Client-Dienst ist der netzwerk-
technische Zugang zu einem SNTP-Server, wahlweise im
Intranet oder im Internet. Der UDP-Port 123 muss bei
Zugriff auf Zeitserverim Internet am Router gedffnet sein
(Netzwerkadministrator fragen). Bei der Werkseinstellung
bzw. bei Betdtigung des ,,SNTP-Vorgabe“-Buttons wird

der Zeitserver der Physikalisch Technischen Bundesanstalt
PTB eingetragen (ptbtime1.ptb.de). Die Funktion setzt
einen Internetzugang voraus.

BA-E037

Seite 13/30



7.5.2 FTP-Client

~ PLvaric
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Abbildung 7-10

Um aufgezeichnete Daten einmal taglich zu einem FTP-Server

zu Uibertragen, existiert ein FTP-Client Netzwerkdienst. Es

werden die aufgezeichneten Dateien des laufenden Monats

von der PLVario-NET SD-Karte zu einem FTP-Server iiber-

tragen, so dass automatisch ein serverseitiges Datenarchiv

entsteht. Die weitere Nutzung der Messdaten kann dann

aus dem Datenarchiv erfolgen, ohne dass Abfrageprozeduren

zu dem PLVario-NET Modul durchgefiihrt werden miissen.

Sobald der Haken im Feld FTP-Server gesetzt wird 6ffnet sich

ein Menii und folgende Angaben sind einzutragen:

- Adresse bzw. Name des FTP-Servers (URL)

- Wurzelverzeichnis, unter dem die tibertragenen Dateien auf
dem FTP-Server abgelegt werden sollen

- Benutzername

- Passwort

- Ubertragungszeitpunkt (kann gesdndert werden)

Zu Testzwecken kann die Ubertragung einer kurzen Datei

(FTPTEST.DAT) gestartet werden.

Hinweis:
Der fur den FTP-Client relevante Port 21 muss in der Firewall
gedffnet sein.

~ PLvaric
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Abbildung 7-11

7.5.3.1 FTP-Server

Das PLVario-NET verfiigt iiber einen Embedded FTP-Server.
Dies ermoglicht den lesenden und schreibenden Zugriff
auf die Dateien, die sich auf der SD-Karte befinden. Der Be-
nutzername und das Passwort werden in den Einstellungen
fiir den FTP-Serverdienst festgelegt. Die Werkseinstellung
lautet:

FTP-Benutzername: user

FTP-Passwort: kein Passwort festgelegt
Die GroB-/Kleinschreibung muss beachtet werden.

7.5.3.2 Telnet-Server

Der Telnet-Zugang kann zur erweiterten Diagnose und zur
Steuerung genutzt werden. Die freigegebenen Befehle sind
tiber die Hilfe beschrieben.

7.5.4 Gateway Dienste

Zwei verschiedene Dienste werden zur Verfligung gestellt.
Bei der Nutzung ist zu beriicksichtigen, dass der Zugriff
indirekt erfolgt. Eine Anforderung aus der Netzwerkebene
wird auf die Feldbusebene weitergeleitet. Die verflighare
Bandbreite von Ethernet ist 100Mbit und beim CAN-Bus
125kbit (Brutto). Dadurch ergeben sich Riickwirkungen auf
die Antwortzeiten. Bitte beachten Sie die Projektierungs-
hinweise unter 7.5.4.2.

Hinweis: Die Dienste schlieBen sich gegeneinander aus.

7.5.4.1 DDS-Server (Dynamic Data Server)

Das PLVario-NET Modul verfiigt iiber einen Netzwerkdienst
der den Zugang zu den Prozessdaten regelt. Dieser Server-
dienst benutzt das TCP Protokoll und kommuniziert iber
einen parametrierbaren Port. Da es sich um ein properitdres
Protokoll handelt, kann der dabei verwendete Port kunden-
spezifisch eingestellt werden. Nach einer Anderung wird die
Einstellung erst nach einem Neustart des Systems wirksam.
Bei der Wahl des verwendeten Ports muss evtl. der System-
administrator konsultiert werden. Bei der Werkseinstellung
bzw. nach der Ausfiihrung des ,,DDS-Vorgabe“-Buttons wird
der Port 9999 festgelegt.

7.5.4.2 Modbus/TCP Server

Der Modbus/TCP Serverdienst im PLVario-NET Modul

(E3010000, E3010001, E3010003, E3010004) arbeitet

als Gateway-Anwendung, um die angeschlossenen

Funktionsmodule des PLVario-Systems netzwerkseitig iiber

das Modbus/TCP Protokoll zuganglich zu machen. Dabei

ist zu beriicksichtigen, dass eine Datenanforderung zu einer

internen Kommunikation iber den CAN-Bus nach dem

CANopen-Protokoll fiihrt. Ungeschickte Programmierung der

Modbus/TCP Client-Anwendung (Master) kann zu unndotig

hohen Busauslastungen im CAN Bereich fiihren. Dieser Um-

stand ist vor allem wegen der sehr unterschiedlichen

Uberragungsbandbreiten (Ethernet:100MBit, CAN:125kBit)

zu beriicksichtigen.

Folgende Empfehlungen gelten fiir eine Client-Projektierung:

- Angemessene Zykluszeiten. Nicht alle Daten werden mit
hohen Aktualisierungsraten erzeugt.

- Vermeidung von Zugriffen auf nicht existente Objekte.

- Vermeidung von unnotigen (zyklischen) Datenzugriffen.

Der Modbus/TCP Serverdienst ist ausgelegt, um genau eine
Clientverbindung zu unterstiitzen.

Mehrfachverbindungen sind nicht moglich.

Der Anschluss erfolgt liber die RJ45 Buchse oben auf dem
PLVario-NET Modul.

Die Portnummer 502 ist seitens Modbus vorgesehen und
voreingestellt, kann jedoch verdndert werden.

Weitere Informationen entnehmen Sie bitte ab Kapitel 9.

BA-E037

Seite 14/30



7.6 Menii: Mail-Client Konfiguration

Die erfassten Energiedaten des Systems konnen als Berichte
(Reports) per E-Mail an die angegebenen E-Mail-Adresse
gesendet werden. Die Mailing Konfigurationsseite erlaubt
die Eingabe der Kontoinformationen sowie die Auswahl

der gewiinschten Berichtsart. Dariiber hinaus kann der Emp-
fanger der Alarmmeldungen 1 und 2 eingetragen werden.

' PLvarie

sean muLLEr @

L T

Maing /\ PLYANO-HET_HEHV_Vobe)

. s PLVario-NET: .
Mail-Client Einstellungen [~

Alar 3 mptinger)

Abbildung 7-12

7.6.1 Kontoeinstellungen (Mail-Server)

Zum Versand von E-Mails ist ein Mailserver (SMTP-Server)
anzugeben auf dem ein Benutzerkonto existiert. Fiir die
Authentifizierung sind folgende Angaben notwendig:

- Eigene E-Mail-Adresse (Absender)

- URL fuir SMTP-Server

- Benutzername

- Passwort

Die Authentifizierungsmethode am SMTP-Server wird vom
Mail-Client automatisch erkannt.

In der Zeile ,,letzte Statusmeldung“ kann eine Information zu
der zuletzt ausgefiihrten Operation eingesehen werden.
Nach der Definition neuer Kontoinformationen konnen diese
durch betdtigen des ,,Testmail senden“-Buttons getestet
werden. In diesem Fall wird eine Test-Mail an die angegebene
Empfangeradresse gesendet und die letzte Statusmeldung
aktualisiert.

7.6.1.1 Mail Berichte (Energiedaten-Report)

Die Angaben zur Empfangeradresse sind hier einzutragen.
Der gewiinschte Zeitraum fiir den Report (taglich, wochent-
lich, monatlich) kann vorgewadhlt werden. Die Angabe fiir
den Ubertragungszeitpunkt gilt nur fiir die Ubertragung
selbst. Der Zeitraum fiir den Report bezieht sich auf den
Vortag (Vorwoche, Vormonat) von 0:00-0:00 Uhr.

Mit dem Button ,,Jetzt senden wird explizit ein Report erstellt
und unmittelbar danach iibertragen. Die zyklische Ubertragung
bleibt davon unberiihrt. Es ist nur die Eintragung von jeweils
einer E-Mail Adresse mit max. 32 Zeichen maglich.

Muster eines Tagesberichtes siehe am Ende der Seite.

7.6.2 Mail Alarmmeldungen

Fur zwei Alarmkategorien konnen jeweils Email Empfanger
eingetragen werden. Die Alarmzuordnungen werden im
folgenden Menii ,,Alarm“ definiert.

Hinweis:

Jedes Ereignis kann eine Mail-Alarmmeldung erzeugen. Um
unnotige bzw. zu haufige Alarmmeldungen zu vermieden, ist
die Auswahl und die Kriterien mit Bedacht zu wahlen.
Dadurch werden unnétige bzw. zu viele Meldungen vermieden.

7.7 Menii: Alarm
© Plvaric

seanmutLer @

'|PLVario-NET:

JAlarm

Abbildung 7-13

Energiedaten Tagesbericht von System: Biirogebdude_UV1_AV_DV_NET (100461)

CoA S T 09 0 e

1  EM3_Einspeisung_DV_von 1F7 (100825)

2  PLVario-EM3_Steckdosen_DV (100847) 15
3  PLVario-EM3_UV2_DV_1.0G (100248) 17
4 PLVario-EM3_UV3_DV_2.0G (100178) 42
5 PLVario-EM3_UV4_DV_1.0G (100830) 322
6  EM3_Einspeisung_AV_von 1F8 (101225) 204
7 EM3_UV1_AV_EG_Bel/Steckd. (101245) 45
8 PLVario-EM3_UV2_AV_10G (101233) 118
9 PLVario-EM3_UV3_AV_2.0G (101232) 33
10 PLVario-EM3_Aufzug_Maschr. (101211) 8

11 PLVario-EM3_Reserve (101179) 0

Dieser Report wurde automatisch generiert, daher bitte nicht darauf antworten!

0 0 25.7.11(00:00)-26.7.11(00:00)
11 0 0 25.7.11(00:00)-26.7.11(00:00)
12 0 0 25.7.11(00:00)-26.7.11(00:00)
22 0 0 25.7.11(00:00)-26.7.11(00:00)
37 0 0 25.7.11(00:00)-26.7.11(00:00)
31 0 0 25.7.11(00:00)-26.7.11(00:00)
14 0 0 25.7.11(00:00)-26.7.11(00:00)
16 0 0 25.7.11(00:00)-26.7.11(00:00)
0 0 25.7.11(00:00)-26.7.11(00:00)
0 0 25.7.11(00:00)-26.7.11(00:00)
0 0 25.7.11(00:00)-26.7.11(00:00)
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Auf der Alarmmeldungsseite wird der aktuelle Status derim
System herrschenden Storfdlle dargestellt. Die angezeigten
Zustdnde sind bezogen auf ihre Kategorie und Phasenzu-
ordnung als Sammelstatus tber alle PLVario-Module zu
betrachten. Der Storfall wird rot und der Normalzustand
griin angezeigt.

Eine Zuordnung kann durch einfaches Setzen des ent-
sprechenden Haken fiir aktiv (kommend) und/oder inaktiv
(gehend) zu dem Mailalarm-1 und Mailalarm-2 erfolgen.

Zu knapp gewdhlte Grenzwerte konnen ein erhebliches
Alarm Mailing erzeugen.

Das PLVario-NET/AE enthdlt 2 Relais zur Alarmmeldung. Ein
Setzen des entsprechenden Haken bei Status-1 steuert das
Relais 1, analog bei Status-2/Relais 2. Das Setzen der Haken
bei einem PLVario-NET ohne AE hat keine Auswirkungen.

7.8 Menii: Organisation
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Abbildung 7-14

7.8.1 Modul-Organisation

[CAN-Bus Adressen vergeben]

Eine Anordnung von mehreren PLVario-Modulen muss,
insbesondere nach der Neuinstallation oder nach Erweiterung
der Installation, ,,Reorganisiert“ werden. D.h. es werden
eindeutige interne Adresszuweisungen durchgefiihrt, welche
den reibungslosen Datenaustausch auf dem PLVario-Feld-
bus (CANopen) sicherstellt. Dieser Vorgang startet selbst-
standig nach der Betdtigung der Schaltflache ,,Automa-
tisch“. Die Reorganisation dauert je nach Anzahl der ange-
schlossenen Module mehrere Minuten. Nach Abschluss

der Reorganisation wird die Webseite neu aufgerufen und
die Vollstandigkeit der Anlage muss gepriift werden.
Danach ist das PLVario-NET Modul neu zu starten.

Der erneute Aufruf des Meniis: Organisation zeigt auf einen
Blick die automatische Reihenfolge und die Firmwarestande
aller angeschlossenen Module. Falls nicht alle Modultypen
den gleichen Firmwarestand aufzeigen, bitte das Modul
gemdf3 der Beschreibung ,,Firmware updaten® entsprechend
updaten.

Weiterhin muss die gesamte Anzahl mit der tatsdchlichen
Anzahl verglichen werden. Bei einer Differenz liegt entweder
an dem Modul keine Versorgungsspannung an oder die
Busverdrahtung ist fehlerhaft.

Hiad s wurien @
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Abbildung 7-15

Nachdem eine eindeutige und vollstdndige Organisation vor-
liegt kann die Reihenfolge der Anlage entsprechend neu
festgelegt werden. Sobald der Mauszeiger tiber die Teilnehmer-
liste gelegt wird, verandert sich die Darstellung, aus dem
Pfeil wird ein ,Kreuz®. Durch anklicken des Teilnehmers mit
der linken Maustasten, ziehen an die entsprechende
Position und loslassen wird die neue Reihenfolge festgelegt.
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Abbildung 7-16

Besteht die gewiinschte Reihenfolge muss die Schaltfliche
»Manuell“ betdtigt werden. Das PLVario-NET vergibt nun,
nach einer kurzen Bestdtigung, die Adressen neu.

Wanuelle Reorganisation

Die Moduladressen werden gemass
der bearbeiteten Liste gesetzt. Dieser

Vorgang bendtigt je nach Anzahl der
,»OK“ bestéatigen

angeschlossenen Komponenten
mehrere Minuten.
P

Ok

Abbildung 7-17
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Abbildung 7-18
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Die neue Organisation muss auf Vollstandigkeit gepriift
werden. Danach wird das PLVario-NET noch einmal im Meni:
Service softwaremafig neu gestartet.

Bitte entnehmen Sie den genauen Ablauf aus der jedem
PLVario-NET Modul beigefligten

»Kurzanleitung Inbetriebnahme PLVario-System®.

7.9 Menii: Service

~ PLvaric
JEAN M\.‘LL_ER @

RS
PLVario-NET:
Service '

Abbildung 7-19

Auf der Serviceseite werden Wartungs- und Diagnose-
informationen zugdnglich gemacht. Es kénnen verschiedene
Systeminformationen abgerufen werden und Systemzu-
stande gesetzt werden.

7.9.1 Servicefunktionen (Mastermodul)

7.9.1.1 Werkseinstellung setzen

Die Setupdaten des Moduls kénnen durch diese Funktion in
den Auslieferungszustand (Werkseinstellung) des Moduls
zurlickgesetzt werden.

7.9.1.2 Mastermodul: Neustart

Durch die Betdtigung der Schaltflache ,,Neustart® wird das
PLVario-NET Modul (Mastermodul) zu einem Neustart
(Reset) softwareseitig veranlasst. Der Prozess dauert ca.

1 Minute.

Nach einer Reorganisation des Systems muss ein Neustart
des PLVario-NET Moduls ausgefiihrt werden. Die Bedienung
der aktiven Browser Sitzung ist wahrend des Neustartes
nicht méglich. Die Netzwerkadresse des Gerdts muss nach
Ablauf dieser Zeit neu angewdhlt werden um die Bedienung
fortzusetzen. Das Gesamtsystem ist dann wiederim
operationellen Zustand, wenn die Betriebs-LED’s aller
Module auf Griin und die CAN-LED vom blinkenden in

den Zustand Dauer-Griin Gbergegangen ist.

7.9.1.3 Master-Einstellungen speichern

Moduldaten, die fiir die Einstellung verschiedener Modul-
funktionen (Setup) notwendig sind, werden in einem nicht-
fliichtigen Speicher (NVM) gehalten. Die Betdtigung des
Buttons ,,Speichern® veranlasst die Speicherung der Daten.

Diese Daten sind eindeutig zuzuordnen (Modultyp/Serien-
nummer) und erlauben z.B. nach einem Firmware-Update
eine Riicksicherung.

7.9.1.4 Master-Einstellungen Riicksichern

Durch Betdtigung des Buttons ,,Riicksichern“ werden die
Daten von der SD-Karte in den nichtfliichtigen Speicher
(NVM) des Moduls zuriickgeladen .

7.9.1.5 Aktualisierung vorbereiten
Bevor das PLVario-NET upgedatet wird muss die Schaltflache
»,vorbereiten® betdtigt werden.

7.9.2 Servicefunktionen (Anwendung auf alle Module)
7.9.2.1 Min-/Max Aktualwerte — Zuriicksetzen

Die gespeicherten Min.-/Max. Werte (Schleppzeiger) der
aktuellen Messwerte kdnnen systemweit zuriickgesetzt
werden.

7.9.2.2 Min-/Max Mittelwerte — Zuriicksetzen
Wie vor, jedoch nur auf Mittelwerte angewendet.

7.9.2.3 Modul-Einstellungen speichern
Hier konnen die Moduldaten aller Slavemodule gesichert
werden.

7.9.2.4 Modul-Einstellungen riicksichern
Mit dieser Schaltflache werden alle Moduldaten
riickgesichert.

7.9.2.5 Alle Module aktualisieren

Um ein Firmwareupdate aller Module durchzufiihren kann
diese Schaltflache betdtigt werden. Der Prozess dauert ca.
3 Minuten pro Modul. Die Firmware priift selbststdndig, ob
die Firmware auf der SD-Karte neuerist als in dem Modul
und tatigt dann das Update. Der Fortschrittsbalken zeigt
den jeweiligen Schritt an. Im Kapitel 8 wird das Thema noch
einmal genau erklart.

7.9.3 Objektverzeichnis

Unter dem Menipunkt,,Objektverzeichnis“ kénnen Schreib-
bzw. Leseoperationen auf dem sog. Objektverzeichnis des
Moduls durchgefiihrt werden. Da das Modul ein CANopen-
Gerdt im Sinne der EN 50325-4 ist, sind Datenzugriffe ent-
sprechend der jeweiligen CANopen Dokumentation des Moduls
moglich. Die Eingabemaske fiir diese Art des Datenzugriffs
folgt der CANopen Nomenklatur und beinhaltet immer An-
gaben zum Index, Subindex und Datentyp. Solche Operationen
werden fiir Test- und Diagnosezwecke verwendet und dirfen
nur von autorisierten Personen vorgenommen werden.

7.9.4  Diagnosedaten
Diese Informationen sind bei Supportanfragen von Bedeutung.
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8 Firmware Updates

8.1 Firmwaredateien

Das PLVario-System muss korrekt in Betrieb sein. Im
Navigationsbereich miissen alle Module eindeutig darge-
stellt sein.

Bevor ein Update durchgefiihrt werden kann miissen die
Dateien per FTP oder manuell auf die SD-Karte iibertragen
werden, da die Dateien von hier gelesen werden.

Firmware Updates erfolgen durch bereitgestellte Firmware-
dateien (JM Webseite), die iiber das Mastermodul ,,PLVario-

NET“in die jeweiligen PLVario-Slavemodule {ibertragen
werden.

Zusatzliche Kommunikation zu Fremdsystemen sind
abzuschalten (DDS, Modbus, etc.)

Der Dateiname einer Firmwaredatei ist folgendermafien
definiert:

Allgemeine Form:
TTTTTTT_APP_P_Vvvv.IMG

TTTTTTT Modultyp (z.B. PLVario-EM3, PLVario-
PNL)
APP Firmwaretyp hier Applikationsfirmware,
3-Zeichen Kirzel
P Prioritat (A, B, C..), 1 Buchstabe
\ Primdre Softwareversion,
1 numerisches Zeichen
VvV . Sekundére Softwareversion,
3 numerische Zeichen
Beispiele:

PLVarioEM3_APP_B_2130.IMG (Firmware fiir PLVario-EM3

Hardware Rev:B, V2.130)

PLVarioPNL_APP_A_2101.IMG (Firmware fiir PLVario-PNL

Hardware Rev:A, V2.101)

Sonderfall:

Die Firmware eines PLVario-NET Moduls wird zusatzlich
durch eine Kontrolldatei mit der Erweiterung .ICF (Image
Control File) gleichen Namens gebildet.

Beispiel:
PLVarioNET_APP_C_2200.IMG und PLVarioNET_
APP_C_2200.ICF

Die Firmware-Version ist Bestandteil des Dateinamens des
jeweiligen Firmware-Images.

Es existieren basierend auf einer Version verschiedene
Varianten:

1.

PLVario-NET Gerdte mit den Seriennummern

100001...100399

Es werden zwei Dateien auf der SD-Karte bendtigt:

— IMODNET_APP_C_vvwv.IMG (Imagedatei, enthilt
Firmware) und

— IMODNET_APP_C_vvwv.ICF (Image Control File, enthélt
CRC Informationen)

. PLVario-NET Gerdte mit den Seriennummern ab 100400

Es wird eine Datei bendétigt deren Format das Firmware-
image und die Kontrollinformationen (CRC) enthalt:
— IMODNET_APC_C_vvw.IMG

. Es gibt hardwareseitig erweiterte PLVario-NET Geréte,

welche eine Firmwarevariante bendétigen (z. B. RS485 mit
ModBus/RTU Protokoll):

— IMODNET_APC_B_vvvwv.IMG
Im Zweifelsfall halten Sie Riicksprache mit Firma
JEAN MULLER +49 6123 604-332.

8.2 Firmware Update des PLVario-NET Moduls

Die Betriebssoftware des PLVario-NET Moduls befindet sich
auf der frontseitig zugénglichen Speicherkarte (SD-Card)
direkt im Wurzelverzeichnis. Die Speicherkarte kann im
ausgeschalteten Zustand aus dem Modul entnommen werden
und mit einem handelsiiblichen Kartenlesegerdt an einem
PC betrieben werden. Uber diesen Weg kénnen alle Daten-
und Firmwaredateien transferiert werden.

Ab der Firmware Version 2.200 kann auch iiber ein Netzwerk

unter Verwendung des FTP-Protokolls auf die SD-Karte
zugegriffen werden.
Die Seite sieht zum Beispiel so aus:

FTP-Stammverzeichnis anf 192.168.0.10

Klicken Sir e Sofbe sl amclinbond sxf FTP-Sdte bn Windous Exphorer SMwen, == dis FTP-Site iy Windows Expoter ru 0

Abbildung 8-1

Durch klicken auf Seite und anschliefend auf FTP-Site
in Windows Explorer 6ffnen gelangen Sie zur gewohnten
Exploreransicht (s. Abbildung 8-2).
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Abbildung 8-2

Es konnen sich auf der SD-Karte mehrere Firmwaredateien
eines PLVario-Moduls befinden. Es wird jedoch immer nur
die jeweils hochste Versionsnummer benutzt.

Hinweis:

Beim Umgang mit einem Kartenleser unter Windows-XP ist
darauf zu achten, dass nach erfolgten Dateioperationen die
SD-Karte im Kontextmenu mit ,,auswerfen“ abgemeldet wird.
Um Datenverluste zu vermeiden, muss das PLVario-System
vor der Entnahme der SD-Karte abgeschaltet und nach dem
Einsetzen wieder eingeschaltet werden.

8.3 Firmware Update eines PLVario-Slave Moduls

Soll die Firmware eines der verschiedenen PLVario-Module
(PLVario-EM3/PLVario-EEOQ7 etc.) auf einen neuen Stand
gebracht werden sind folgende Vorraussetzungen herzustellen:
Die betreffende Firmware muss sich auf der SD-Karte in
dem Unterverzeichnis:/FIRMWARE befinden. Es besteht
nun die Moglichkeit, ein Update eines einzelnen Moduls
durchzufuihren oder alle Module.
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8.3.1 Firmwareupdate einzeln durchfiihren:
Mit einem Webbrowser auf die bekannte IP-Adresse gehen
und Konfiguration anwdhlen:

E?’a PLVaric

seanmuLer @

B S| e e ]

[PLVario-RE T_NSHY_¥obe)

AL e et Taet

2. Administrator selektieren

i MEZ Fiom Parm, Barin foin

1. ,,admin“ eintragen

Abbildung 8-3

Nun werden alle Register angezeigt und Sie sind

als Administrator angemeldet.
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Abbildung 8-4

Jetzt das gewiinschte Modul auswahlen und die Firmware
Version priifen (hier das PLVario-EM3 Modul mit der
Seriennummer 100182).

 Plvarie

3. Firmwareversion priifen vean muLen @

[1.02_Eimapainung_Trats_thin3]

Abbildung 8-5

Hat noch die FW 2.110

4. Reiter ,,Service” sean wouien @
wahlen

5.Modulfirmware-
update klicken

P Mt 9, 4T

Abbildung 8-6

Nun den Button ,Modulfirmware: update“ mit der Maus
anklicken.

JEAI_NI_ MULLER @

Abbildung 8-7

Mit OK bestatigen und den Fortschrittsbalken beobachten
(die alte Firmware wird zun&chst geléscht).
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Abbildung 8-8

Dann wird die neue Firmware {ibertragen etc.
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Abbildung 8-9

Am Ende wird die Webseite neu aufgerufen.

Nachdem die Meldung ,beendet” erscheint, wird die
Webseite automatisch neu aufgerufen.
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Nun kann die Version tberpriift werden:

[:-""' PLVaric
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Abbildung 8-10

AbschlieBend das Modul noch einmal im Register,,Service“
neu starten.
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Abbildung 8-11

Das Firmwareupdate eines einzelnen Moduls ist nun
abgeschlossen.

8.3.2 Firmwareupdate aller Module durchfiihren:

Es kann auch ein automatisches Gesamt-Update des
Systems vorgenommen werden. Hierbei wird der Vorgang
auf der Serviceseite des PLVario-NET Modul durch be-
tatigen der Schaltflache ,,Aktualisierung“ bei allen Modulen
durchgefiihrt.
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Auch hier wird vor dem Update jedes einzelnen Moduls
gepriift, ob ein Update moglich und notwendig ist.

Die Gesamtdauer ergibt sich aus der Anzahl der Module.
Nach dem Update eines Moduls ist die Konfiguration zu
iberpriifen. AbschlieBend sollte das Gesamtsystem durch
Wegnahme der Steuerspannung neu gestartet werden.
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9 ModBus-Gateway Dienste

9.1 Dienst aktivieren

Vorliegende Dokumentation beschreibt die Funktionalitdten
der ModBus-Gateway Dienste der PLVario-NET Module.
Diese Dienste sind als ModBus-Slave implementiert.

Es stehen dafiir folgende Firmware-Varianten zur Verfiigung:
ModBus/TCP Gateway-Dienst (Standard)

Die ModBus/TCP-Slave Funktionalitdt kann dabei in der
Standard-Firmware im Dienste-Dialog aktiviert bzw.
deaktiviert werden. Nach der Aktivierung bitte die Schalt-
flache ,Speichern® betatigen.

| Pvarie

sean muuer @

Abbildung 9-1

Modbus/RTU Gateway-Dienst (Optional)

Die ModBus/RTU-Slave Funktionalitdt kann genutzt werden
sofern ein PLVario-NET Modul mit RS-485 Schnittstelle
verwendet wird (Typ E3010002). Die dabei verwendete
Firmware-Bezeichnung (Dateiname) lautet ,,IMODNET_
APC_B_xxxx.IMG“. Sofern die Standard Firmware-Datei
sich ebenfalls auf der SD-Karte befindet erhdlt die optionale
Firmware Prioritdt. Die ModBus/RTU-Slave Funktionalitat
kann im Dienst-Dialog aktiviert bzw. deaktiviert werden.
Weitere Kommunikationsparameter werden hier ebenfalls
definiert.

9.2 Modbus Protokolle (Gateway-Dienste)

Derim vorliegenden Modbus/TCP bzw. Modbus/RTU Slave
Gerat (PLVario-NET) implementierte Funktionsumfang
entspricht den Spezifikationen:

MODBUS Application Protocol Specification V1.1b
MODBUS Messaging on TCP/IP Implementation Guide V1.0b

Unterstiitzte Funktionen
(0x04)

9.2.1
Read Input Registers

Derzeit nicht verwendete Funktionen
(0x03)*
(0x06)*
(0x10)*

9.2.2
Read Holding Registers
Write Single Register

Write Multiple Registers

9.3 Projektierungshinweise
Fur den effizienten Betrieb der ModBus Slave Dienste
missen folgende Projektierungshinweise beachtet werden:

9.3.1 Modbus/TCP

Der Modbus/TCP Serverdienst im PLVario-NET Modul
E3010000 arbeitet als Gateway-Anwendung, um die
angeschlossenen Funktionsmodule des PLVario-Systems
netzwerkseitig liber das Modbus/TCP Protokoll zuganglich

zu machen. Dabei ist zu beriicksichtigen, dass
eine Datenanforderung zu einer internen
Kommunikation iber den CAN-Bus nach dem
CANopen-Protokoll fiihrt. Ungeschickte
Programmierung der Modbus/TCP Client-An-
wendung (Master) kann zu unnétig hohen
Busauslastungen im CAN Bereich fiihren. Dieser
Umstand ist vor allem wegen der sehr unter-
schiedlichen Uberragungsbandbreiten (Ether-
net: 100MBit, CAN:125kBit) zu beriicksichtigen.
Folgende Empfehlungen gelten fiir eine Client-
Projektierung:

Angemessene Zykluszeiten. Nicht alle Daten
Abbildung9-2  werden mit hohen Aktualisierungsraten erzeugt.
Vermeidung von Zugriffen auf nicht existente Objekte
Vermeidung von unnétigen (zyklischen) Datenzugriffen.

Der Modbus/TCP Serverdienst ist ausgelegt, um genau eine
Clientverbindung zu unterstiitzen. Mehrfachverbindungen
sind nicht moglich.

Der Anschluss erfolgt tiber die RJ45 Buchse oben auf dem
PLVario-NET Modul.

9.3.2  Modbus/RTU

Der Modbus/RTU Serverdienst im PLVario-NET Modul
(E3010002, E3010005) arbeitet als Gateway-Anwendung,
um die angeschlossenen Funktionsmodule des PLVario-
Systems Feldbusseitig mit dem ModBus/RTU Protokoll zu-
ganglich zu machen. Dabei reprdsentiert sich das Gateway
gegeniiber dem ModBus/RTU mit einer Busadresse (Device-
ID). Alle Daten der untergeordneten PLVario-Systemorganisa-
tion werden im Adressraum wiedergespiegelt. Zu berticksich-
tigen sind bei einer Projektierung die unterschiedlichen
Datenbandbreiten, insbesondere bei niedrigen Baudraten
auf der ModBus/RTU-Seite. In Anbetracht der grof3en Daten-
menge die innerhalb des PLVario-Subsystems anfallen ist
eine Berechnung der bendtigten Datenpunkte in Relation
zurverwendeten Baudrate und der zu erwartenden Zyklus-
zeit durchzufiihren. Eine Typische Anwendung wére z.B.

der Abruf der akkumulierten Energiedaten (Zshler) allerim
Subsystem befindlichen Messmodule in einer angemessenen
Wiederholrate.

9.3.2.1 RS-485 Anschluss

Das Anschluss-Schema fiir die 2-Draht halbduplex Schnitt-
stelle nach RS-485 ergibt sich aus folgender Tabelle:

- Schraub-/Steckklemme ,,RS-485*

Data-A

Data-B

Reserviert (nicht belegen)
I GD = Data-Ground

Abbildung 9-3: PLVario-NET/RTU Unterseite 1

>
non

1

=

(2]
[}
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9.4 Gerateselektion

9.4.1 Modbus/TCP Device Selektion

Das PLVario-NET Modul E3010000 verfiigt iber einen
Modbus/TCP Gatewaydienst. D.h. es konnen Datenzugriffe
auf die angeschlossenen Systemkomponenten, als auch
auf das Modul selbst durchgefiihrt werden. Dabei arbeitet
der Gateway-Serverdienst als ,,Slave“ im Modbus/TCP
Netzwerk. Der Zugriff auf das Slave-Gerat erfolgt nach
folgendem Selektionssschema:

Auswahl der PLVario-Gerategruppe durch Netzwerk-
Adressierung des PLVario-NET Moduls.

Die IP-Adresse und die Portnummer selektieren das System
netzwerkseitig.

Die fiir Modbus/TCP vorgesehene Portnummer 502 ist vor-
eingestellt, kann aber auch gedndert werden. Es ist darauf
zu achten, dass der Modbus/TCP-Port durch eventuelle Fire-
walls bzw. Router gedffnet ist und entsprechende Weiter-
leitungen eingerichtet sind. Die in der Modbus Spezifikation
vorkommende ,,Device-ID* ist in der Modbus/TCP vorliegen-
den Implementation ohne Bedeutung, da das Gerdt bereits
durch die IP-Adresse und den Port selektiert wird.

9.4.2 Modbus/RTU Device Selektion

Das PLVario-NET/-RTU Modul E3010002 verfiigt iber einen
Modbus/RTU Gatewaydienst. D.h. es konnen Datenzugriffe
auf die angeschlossenen Systemkomponenten, als auch auf
das Modul selbst durchgefiihrt werden. Dabei arbeitet der
Gateway-Serverdienst als ,,Slave“ im Modbus/RTU Netzwerk,
welches in einer RS-485 basierten Feldbusstruktur realisiert
ist. Der Zugriff auf das Slave-Gerat (PLVario-NET) erfolgt
nach folgendem Selektionssschema:

Auswahl der PLVario-Gerédtegruppe durch Feldbus-
Adressierung des PLVario-NET Moduls.

Die zuldssige Gerdteadresse (,,Device-ID“) muss zwischen

1 und 246 liegen und innerhalb der Feldbusinstallation
eindeutig sein. Die verwendete Ubertragungsgeschwindig-
keit kann auf 2400, 4800, 9600, 19200, 38400 Baud
eingestellt werden. Das Datenformat kann ebenfalls
eingestellt werden Die Parametrierung der Modbus/RTU
Geriteadresse, Ubertragungsgeschwindigkeit und des
Datenformats erfolgt iber die Web-Oberflache des PLVario-
NET Moduls.

ModBusRTL. Sarver (Slave) Adrasse 5 Vorgaben Speichern

Baudrate 7800 W

Abbildung 9-4
9.5 Modbus Adressierungsschema
9.5.1 Subkomponenten, Funktionsmodule

Die Auswahl der PLVario-Subkomponenten erfolgt durch ein
strukturiertes Adressierungsschema. D.h. der Adressraum
fur Input-Daten ist in gleich grofie Bereiche mit jeweils 1000
Registern (mit 16-Bit Wortbreite) eingeteilt. Jeder Bereich
reprasentiert die Daten einer PLVario-Subkomponente.
Beispiel:

. Subkomponente
LT B e (Logical Unit Number LUN)

0..999 0
1000 ... 1999 1
32000 ... 32999 32

Jede Subkomponente (PLVario-Modul) belegt innerhalb
seines durch die ,,LUN“ bestimmten Bereichs eine individuelle,
der Modulfunktion entsprechende Struktur von Daten-
registern. Diese Datenstrukturen beginnen immer auf einer
im weiterem als ,Moduloffset“ bezeichneten Adresse. Ein
Moduloffset ist immer ein n-faches von 1000 (LUN * 1000)
und entspricht der Vorzahl im Webbrowser (s. unten). Der
individuelle Datenwert wird im weiteren als ,,Datenoffset“
bezeichnet und ist aus den Tabellen ersichtlich. Der indivi-
duelle Wert einer Grofie errechnet sich demnach wie folgt:

Wertadresse = Moduloffset + Datenoffset
= (# * 1000) + Tabelle(Wertbezeichnung)

" PLVarie
seanmuiLen @

[FLVara-NET_1906TH)

Abbildung 9-5

9.5.2 Datenmodel, Strukturen

Die Moduldaten sind entsprechen der Modbus-Spezifikation
in ,Input-Register® (nur lesen) strukturiert. Diese Register
haben eine Wortbreite von 16 Bit und werden durch eine
Wortadresse angesprochen. Die Lese- bzw. Schreiboperationen
auf diese Register konnen einzeln und, sofern zusammen-
hdngende Bereiche existieren, auch konsekutiv erfolgen.
Die fiir die gewdhlten Parameter zugrunde liegenden
Datentypen und Speicheranforderungen werden in den
wortweisen Adressraum abgebildet.

9.5.3 Verwendete Datentypen

m Reprdsentanz

8 Bit (1 Byte), ganzzahlig ohne Vorzeichen

I8 8 Bit (1 Byte), ganzzahlig mit Vorzeichen
uie 16 Bit (2 Bytes), ganzzahlig ohne Vorzeichen
116 16 Bit (2 Bytes), ganzzahlig mit Vorzeichen
u3s2 32 Bit (4 Bytes), ganzzahlig ohne Vorzeichen
132 32 Bit (4 Bytes), ganzzahlig mit Vorzeichen
Bit-codiert  Registerabhangige Bitmaske
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Hinweis

Der Webbrowser sollte zur Auswertung der System-Topologie
verwendet werden. D.h. bevor Zugriffe auf Funktionsmodule
erfolgen sollte geklart sein, ob diese auch existieren.
Andernfalls werden Zugriffsfehler gemeldet bzw. Kommuni-
kationsfehler in der Modulkommunikation provoziert. Der
Webbrowser (speziell die Seite Modul-Organisation) spiegelt
den momentanen Status des Systems wieder

9.6 Fehlermeldungen (Exception Responses)
Entsprechend der,,MODBUS Application Protocol
Specification V1.1b“ Folgende Zugriffsprobleme fiihren
zu entsprechenden Fehlerantworten:
- Registerzugriffe, die nicht in den dokumentierten
Bereichen liegen.
Exception-Code: OxOA: Gateway path unavailable.
- Zugriffe auf Funktionsmodule die aktuell nicht aktiv
am internen System-Bus arbeiten.
Exception-Code: 0x0OB: Gateway target device
failed to respond.

9.7 Modbus Datenstruktur-Tabellen

Beispiel einer Abfrage mit der Software: Modbus Poll von
dem PLVario-EM3 Modul.

Aktualwerte x100 (hier Teilnehmer # 13 also 13100)
Erkldrungen:

- Slave ID spielt keine Rolle mehr, darf nur nicht 0 sein.

- 04 = Read Input Register

- Adress: 13100 (Aktualwerte vom Teilnehmer 13)

- Quantity: 44 (Lange 44 Datenworte)

- Scanrate: 100ms als Beispiel, abhdngig von der

Gesamtanzahl

Ded& x| 8 =2 05 06 15 16 22 23 101 B W2

Tx=2947:Err=0: 1D = 7: F = 04: SR = 100ms
Alias 13100

’Ja UL 13100 - 02308 PLVario-EM3:

1 13101 = 00000 .
B u-L2 13102 = 02312 LUN 13, U-L2 (x10 skaliert)
T 13103 = 00000 230,0V
|4 U-13 13104 = 02307
T 13105 = 00000
B L1 13106 = 01630

1 13107 = 00000
E L2 13108 = 01692 PLVario-EM3:

9 13109 = 00000 .
m . e LUN 13, I-L3 (x10 skaliert)
] 13111 = 10000 135,8A

12 I-Summe; 13112 = 05036
E 13113 = 00000

1 P-LL 13114 = 28331
E 13115 = 00000
16| pL2 13116 = 28070

1 13117 = 00000
E P-13 13118 = 26993

1 13119 = 00000
I P-Summe 13120 = 17858
m 13121 = 00001
; Q-L1 13122 = 26634 =
il finsusswwilll Read/Write Definition X
| 24| a2 13124 = 27352 T
2 131252 10000 e Input Regites (39| ==
| 26 a-L3 13126 = 27417 N — [ concel ]
7 13127 = 00000 —
B Q-Summe 13128 = 15867 Bl ‘Jf_—‘
2| 13120 = 00001 Scanfiae: 100 | ms
30 S1L 13130 = 38744 Read/Wwiits Enabled
a1 13131 = 0000 S
32 S0 13132 = 30364 (;D:VJ Om Gm O | e Lol

33 13133 = 00000 Address inCel
34 S13 13134 = 38550 Display: | Unsigned ¥ CIPLE Addresses [Base 1)
; 13135 = 00000
36| S-Summe. 13136 = 51152

Abbildung 9-6
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9.7.1 Modbus Datenstruktur-Tabelle fiir Funktionsmodule -EM3, -EE06, -EE07

9.7.1.1 Input Register (-EM3, -EE06, -EE07)

Adresse (dez)
100 ...

Aktualwerte

100 Spannung, L1-N u3s2 Vv SkalierungVx 10
102 Spannung, L2-N us2 \Y Vx10
104 Spannung, L3-N u32 Vv Vx10
106 Strom, L1 u32 A Skalierung 1 x 10
108 Strom, L2 u3s2 A I1x10
110 Strom, L3 u32 A 1x10
112 Summenstrom, L1,L2,L3 us2 A I1x10
114 Wirkleistung, L1 132 W -
116 Wirkleistung, L2 132 W -
118 Wirkleistung, L3 132 W -
120 Wirkleistung, Gesamt 132 W -
122 Blindleistung, L1 132 VAr -
124 Blindleistung, L2 132 VAr -
126 Blindleistung, L3 132 VAr -
128 Blindleistung, Gesamt 132 VAr -
130 Scheinleistung, L1 132 VA -
132 Scheinleistung, L2 132 VA -
134 Scheinleistung, L3 132 VA -
136 Scheinleistung, Gesamt 132 VA -
138 Leistungsfaktor, L1 116 - PFx 100
139 Leistungsfaktor, L2 116 - PFx 100
140 Leistungsfaktor, L3 116 - PFx 100
141 Leistungsfaktor, Gesamt 116 - PFx 100
0 Uberspannung L1
1 Uberspannung L2
Zustandswort fiir Aktualdaten 2 Uberspannung L3
Spannungszustande (Bit 0...5) 3 Unterspannung L1
4 Unterspannung L2
5 Unterspannung L3
6 Uberstrom L1
7 Uberstrom L2
. . . 8 Uberstrom L3
5 Stromzustdnde (Bit 6...11) e Bl.t- 5 Ireretarii
codiert
10 Unterstrom L2
11 Unterstrom L3
12..15 reserviert
. . 16 Sicherung-L1 def.
Sicherungen (EExx, Bit 16...18) = Sicherung-L2 def.
18 Sicherung-L3 def.
19 reserviert
Schaltzustamd (EExx)/DIMP (EM3) 20 Schaltzustand: ,,Ein“
21..31 reserviert
144 Frequenz uleé Hz Fx100
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Min-/Max-Werte (Aktual)

200 Spannung, Maximum, L1-N us2 V Skalierung V x 10
202 Spannung, Maximum, L2-N us2 \Y Vx10
204 Spannung, Maximum, L3-N us2 v Vx10
206 Spannung, Minimum, L1-N us32 Vv Skalierung Vx 10
208 Spannung, Minimum, L2-N us2 Vv Vx10
210 Spannung, Minimum, L3-N us2 \ Vx10
212 Strom, Maximum, L1 u32 A Skalierung 1x 10
214 Strom, Maximum, L2 us2 A Ix10
216 Strom, Maximum, L3 u3s2 A Ix10
218 Summenstrom, Maximum, L1,L2,L3 us2 A Ix10
220 Wirkleistung, Maximum, L1 132 W -
222 Wirkleistung, Maximum, L2 132 W -
224 Wirkleistung, Maximum, L3 132 W -
226 Wirkleistung, Maximum, Gesamt 132 W -
228 Blindleistung, Maximum, L1 132 VAr -
230 Blindleistung, Maximum, L2 132 VAr -
232 Blindleistung, Maximum, L3 132 VAr -
234 Blindleistung, Maximum, Gesamt 132 VAr -
400 ... Mittelwerte
400 Spannung, Mittelwert, L1-N us2 v Skalierung V x 10
402 Spannung, Mittelwert, L2-N u3s2 \ Vx10
404 Spannung, Mittelwert, L3-N u32 Vv Vx10
406 Strom, Mittelwert, L1 u32 A Skalierung I x 10
408 Strom, Mittelwert, L2 u32 A Ix10
410 Strom, Mittelwert, L3 us2 A Ix10
412 Summenstrom, Mittelwert, L1,L2,L3 u32 A Ix10
414 Wirkleistung, Mittelwert, L1 132 W -
416 Wirkleistung, Mittelwert, L2 132 W -
418 Wirkleistung, Mittelwert, L3 132 W -
420 Wirkleistung, Mittelwert, Gesamt 132 w -
422 Blindleistung, Mittelwert, L1 132 VAr -
424 Blindleistung, Mittelwert, L2 132 VAr -
426 Blindleistung, Mittelwert, L3 132 VAr -
428 Blindleistung, Mittelwert, Gesamt 132 VAr -
0 Uberspannung
1 Uberspannung
Zustandswort fiir Mittelwertdaten 2 Uberspannung
Spannungszustande (Bit 0...5) 3 Unterspannung
4 Unterspannung
. 5 Unterspannung
430 uz2 Bit g Uberstrom L1
codiert =
7 Uberstrom L2
Stromzustande (Bit 6...11) 8 Uberstrom L3
9 Unterstrom L1
10 Unterstrom L2
11 Unterstrom L3
12..31 reserviert
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e Y

Min-/Max-Werte (Mittelwerte)

Darstellung

500 Spannung, Mittelwert, Maximum, L1-N us2 Vv Skalierung V x 10
502 Spannung, Mittelwert, Maximum, L2-N u32 Vv Vx10
504 Spannung, Mittelwert, Maximum, L3-N us2 \% Vx10
506 Spannung, Mittelwert, Minimum, L1-N us2 Vv Vx10
508 Spannung, Mittelwert, Minimum, L2-N u3s2 Vv Vx10
510 Spannung, Mittelwert, Minimum, L3-N us2 \ Vx10
512 Strom, Mittelwert, Maximum, L1 u3s2 A Skalierung 1x 10
514 Strom, Mittelwert, Maximum, L2 u3s2 A Ix10
516 Strom, Mittelwert, Maximum, L3 us2 A Ix10
518 Strom, Mittelwert, Maximum, Gesamt us2 A Ix10
520 Wirkleistung, Mittelwert, Maximum, L1 132 W -

522 Wirkleistung, Mittelwert, Maximum, L2 132 W -

524 Wirkleistung, Mittelwert, Maximum, L3 132 W -

526 Wirkleistung, Mittelwert, Maximum, Ges. 132 W -

528 Blindleistung, Mittelwert, Maximum, L1 132 VAr -

530 Blindleistung, Mittelwert, Maximum, L2 132 VAr -

532 Blindleistung, Mittelwert, Maximum, L3 132 VAr -

534 Blindleistung, Mittelwert, Maximum, Gesamt 132 VAr -
300... Akkumulierte Werte (Energie)

300 Wirkenergie, exportierend, Gesamt u3s2 kWh -

302 Blindenergie, exportierend, Gesamt u3s2 kWh -

304 Wirkenergie, importierend, Gesamt u3s2 kWh -
306 Blindenergie, importierend, Gesamt us2 kWh -

308 Wirkenergie, exportierend, L1 U3s2 kWh -

310 Wirkenergie, exportierend, L2 uUs2 kWh -
312 Wirkenergie, exportierend, L3 uUs2 kWh -

314 Blindenergie, exportierend, L1 us2 kWh -
316 Blindenergie, exportierend, L2 u32 kWh -
318 Blindenergie, exportierend, L3 us2 kWh -
320 Wirkenergie, importierend, L1 u32 kWh -
322 Wirkenergie, importierend, L2 u32 kWh -
324 Wirkenergie, importierend, L3 us2 kwh -
326 Blindenergie, importierend, L1 Uus2 kWh -
328 Blindenergie, importierend, L2 U2 kWh -
330 Blindenergie, importierend, L3 Uus2 kWh -
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9.7.2  Modbus Datenstruktur-Tabelle fiir die Modulerweiterung-EM3/DIX
9.7.2.1 Input Registers (-EM3/DIX) E3010110

Ab 150 ... Zusitzliche DIX-Daten
.. R . Bit 0-3: Zustand
150 Status, Digitale Eingdnge uie Bit Bit 8-11 Anderung
- . . Bit 0-3 Zustand
151 Status, Digitale Ausgdnge uie Bit Bit 8-11 Feedback
152 Zahler 1 u3s2 = =
154 Zdhler 2 u32 = =
156 Zdhler 3 us2 - -
158 Zdhler 4 us2 - -
160 Analogeingang 1 132 = =
162 Analogeingang 2 132 = =
164 Temperatureingang 1 116 GradC Grad Cx10
165 Temperatureingang 2 16 GradC Grad Cx10
e 0: kein Sensor
166 Identifikationscode Temperatursensor 1 uie - 50: ID-Code
167 Identifikationscode Temperatursensor 2 u1eé - B3 [l SE50T
P »0: ID-Code
0 DINP-0
Statuswort fiir DIX-Zustandsinformationen 1 DINP-1
Digital Inputs (Bit 0...3)
2 DINP-2
3 DINP-3
4.7 reserviert
8 AINP-1
Uberschreitung
9 AINP-2
. Uberschreitung
Analog Inputs (Bit 8...11)
Bit 10 AINP-1
) Unterschreitun
168 u3s2 codiert g
1 AINP-2

Unterschreitung
12 ...15 reserviert

16 TEMP1
Uberschreitung

17 TEMP2
Uberschreitung

Temperatur-Sensoren (Bit 16...21) 18 ...19 reserviert

20 TEMP1 .
Unterschreitung

271 TEMP2

Unterschreitung
22 ..31 reserviert
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10 PLVario-NET/MBUS (Art.Nr.E3010001)

10.1 Definition

Die PLVario-NET Option ,,MBus*“ stellt eine MBus Schnittstel-
le gemdB DIN EN1434-3 sowie den Empfehlungen der MBus
Usergroup zur Verfligung. Es setzt die Zdhlerstande der elek-
trischen Arbeit aller relevanten Funktionsmodule (-EM3,
-EE06, -EEQ7) des PLVario-Systems auf das MBus Protokoll
um. Um eine galvanische Trennung zum PLVario-NET/MBUS
Modul zu erreichen, wird die Schnittstelle dabei liber den
MBus versorgt und zum System opto-elektrisch entkoppelt.

10.1.1 Eigenschaften

Die Hardware und Software basiert auf der DIN EN1434-3
und Empfehlungen der MBus Usergroup.

Als Hardware wird der Transceiverbausteins TSS721A von
Texas Instruments mit 2 * 220 Ohm Schutzwiderstand und
Potentialtrennung zum PLVario-NET/MBUS Modul. verwendet.
Unterstiitzte Baudraten 300, 2400, 9600 Baud. Keine
automatische Baudratenerkennung.

Unterstitzte Funktionen SND_NKE, SND_UD, REQ_UD2,
RSP_UD.

Es werden alle am PLVario-System angeschlossenen
Funktionsmodule, die zur Erfassung und Zahlung von
elektrischer Energie vorgesehen sind, verwaltet. Der Zugriff
auf diese Energiedaten erfolgt iber die Seriennummer

(vgl. Zahlernummer) der Funktionsmodule. Die Seriennummer
dient hierbei als Sekundéaradresse. Die zuletzt eingestellte
Baudrate wird dauerhaft im internen NVM gespeichert. Das
Optionsmodul versendet keine Multi-Telegramm Antworten,
die FCB/FCV Bits werden normkonform ignoriert. Unter-
stiitzte Bytesequenz in Multibyte-Records: Nur Mode 1
(lower bytes first), gemafl den Empfehlung der Usergroup.

10.1.2 Anschluss an den MBus

Der Anschluss an den MBus erfolgt iiber den 4-poligen
Steckverbinder auf der Gerdteunterseite. Die Busanschliisse
liegen auf den Klemmen 1 und 2 bzw. 3 und 4. Die beiden
durchverbundenen Klemmenpaare 1-2 und 3-4 kénnen zur
einfachen Kaskadierung mit weiteren MBus Teilnehmern
benutzt werden. Auf die Polaritat braucht hierbei nicht
geachtet zu werden.

F

1=MBus +

2 =MBus -

3 =MBus +

4 =MBus -
Spannungsversorgung

DC24V und CAN-Bus

Abbildung 10-1

10.1.3 Konfiguration

10.1.3.1 Einstellungen im PLVario-System

Es gibt keine MBus spezifischen Einstellungen innerhalb der
Konfigurationsdialoge des Systems.

10.1.3.2 Einstellungen iiber den MBus

Das Optionsmodul MBus wird komplett tiber den MBus
konfiguriert. Veranderbarer Parameter ist die Baudrate
(gemeinsam fiir alle Slaves). Bei Auslieferung des Gerates
ist die Baudrate auf 2400 Baud voreingestellt.

Die Konfiguration kann mit jedem MBus Masterprogramm
durchgefiihrt werden, welches das Senden normgerechter
SND_UD Telegramme ermdglicht, z.B. auch mit dem
Programm ,,M_BUS Applikation“ der Universitat-Gesamt-
hochschule Paderborn. Dieses Programm ist frei im Internet
erhdltlich. Dort ist auch eine Referenzliste der Firmen zu
finden, die entsprechende Softwareprodukte anbieten.

10.1.4 Sekunddradressen

Ein PLVario-System kann bis zu 32 Sekundédradressen
entsprechend der Anzahl der relevanten Funktionsmodule
belegen. Die angeschlossenen Komponenten werden
automatisch ermittelt und fiir die MBus Kommunikation
zuganglich gemacht. Die zumeist Masterseitig vorhandenen
Werkzeuge sollten fiir die Erstellung einer ,Slaveliste®
herangezogen werden.

10.1.4.1 Baudrate

Das SND_UD Telegramm zum Andern der gemeinsamen
Baudrate wird an die Broadcast Adresse 254 oder 255
gesendet und ist folgendermafen aufgebaut:

1 Start 68
2 Lange 03
3 Lange 03
4 Start 68
5 C 53
6 A
7 cl
8 cs
9 Stop 16

Bedeutung der einzelnen Positionen

A: Priméradresse (254 oder 255)

Cl: Baudratenkodierung nach MBus Standard.
B8h (300 Baud) oder
BBh (2400 Baud) oder
BDh (9600 Baud)

CS: Checksumme
10.1.5 Nutzdaten
10.1.5.1 Eingangsdaten
Keine.

10.1.5.2 Ausgangsdaten
Das PLVario-NET/MBUS Modul stellt folgende Informationen,
eingebettet in RSP_UD Telegramme zur Verfiigung:
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Pro Slave existieren 4 Zdhler fiir die elektrische Arbeit.

WPF: Wirkarbeit abgehend
WQF: Blindarbeit abgehend
WPR: Wirkarbeit zugehend

WQR: Blindarbeit zugehend
Insgesamt gibt es also pro Funktionsmodul 4 Zahler.

Die 4 Zdhlerstdnde eines Funktionsmoduls werden vom
Master mittels REQ_UD2 Telegramm angefordert, dabei wird
der Slave durch seine Sekundédradresse selektiert.

Der Slave antwortet mit einem RSP_UD Telegramm (Long
Frame), welches die 4 Zihlerstinde kodiert in einer variablen
Datenstruktur enthalt.

Um diese Arbeitszdhler zu kodieren, werden die Unit-Bits der
DIFE Bytes (Data Information Field Extension) benutzt, d.h.
WPF: Unit 0

WQF: Unit1

WPR: Unit 2

WQR: Unit 3

Die Speichernummer und der Tarif sind jeweils Null (0).

Die Wirkarbeitszahler werden in der Einheit ,,kWh* Gibertra-
gen, die Blindarbeitszdhler in der Einheit

»KVAhr«.

Da ,,kVAhr“in der Norm EN1434-3 nicht enthalten ist, wird
diese Einheit im Format ,Plain-text® (VIF-

Code 7Ch/FCh) als ASCII String Uibertragen.

Die Zahlerstdnde selbst sind jeweils als 32-Bit Integer
(Typ B) kodiert.

Ein RSP_UD Telegramm zum Ubertragen der Z3hlerstinde
vom Slave zum Master ist folgendermafen aufgebaut:

1 Start 68
2 Lange 39
3 Lange 39
4 Start 68
5 C 08
6 A -
7 Cl 72
8 IdO -
9 Id1 -
10 Id2 -
11 Id3 =
12 Man0 A5
13 Man1 36
14 GEN 10
15 Med 02
16 TC -
17 Status 00
18 Sig0 00
19 Sigl 00
20 DIF1 84
21 DIFE1 00
22 VIF1 06

23
24
25
26
27
28
29
30
31
32
33
34
35
36
37
38
39
40
41
42
43
44
45
46
47
48
49
50
51
52
53
54
55
56
57
58
59
60
61
62
63

WPFO
WPF1
WPF2
WPF3
DIF2
DIFE2
VIF2
SL2
S2 0
S2.1
S22
S2 3
S2_4
WQFO
WQF1
WQF2
WQF3
DIF3
DIFE3A
DIFE3B
VIF3
WPRO
DIF3
DIFE3A
DIFE3B
VIF3
WPRO
VIF4
SL4
S4_0
S4_1
S4_2
S4_3
S4_4
WQRO
WQR1
WQR2
WQR3
CS
Stop

84
40
7C
05
72
68
41
56
6B

84
80
40
06
84
80
40
06

7C
05
72
68
41
56
6B

16
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10.1.5.3 Bedeutung der einzelnen Positionen

A: Primdradresse

1d0-1d3: Identifikationsnummer
Man0-Man1: Herstellerkiirzel (,, MUE*)

Gen: Generationsnummer

Med: Medium (Electricity)

TC: Transmission Counter (Telegrammzahler)
Status: Immer 00hex

Sig0-Sig1: Immer 0000hex

WPFO-WPF3: Wirkarbeit abgehend in kWh
SL2: Stringlédnge

S52_0-S2_4: Einheitsstring (,,kVAhr)
WQFO0-WQF3: Blindarbeit abgehend in kVAhr
WPRO-WPR3: Wirkarbeit zugehend in kWh
SL4: Stringldnge

S4_0-S4_4: Einheitsstring (,,kVAhr)
WQRO-WQR3: Blindarbeit zugehend in kVAhr
CS: Checksumme

10.1.6 Aus Sicht des MBus Master iiber alle Teilnehmer
(Slave Search)
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[ 950 et comman =1 [ e =ir3 =
CmdN1ED
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Zahler mit der Nummer:
100182

Saect L1 AeAD) (32 C1FTIRTIT MarlFFT Ol Mool Sxtznchan (ANON
St CS1 AeFD) Dlid DFFFFFF MirnfFFF GarnfF defF - Snamashen ERRDA
Sulncs - L1 AoFD) 352 EVDNFFFFF MarmFFFF DarnfF AdachfF

St CARIAKD (2 CNFFIFY MunlFFF DarelT MacefF Saptzeschan [RADN
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Suect | L) AKD: (32 CLOTONTFT MurfFFT DarefF eacdef  dnteestont DR
St | LT AT D2 DDT100FF MurnfFFF DornfF MafF  dnivtand DFEER
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Selnct - CE1 AT CIaE2 EIEIIVY ManefFFF Garel¥ el Stntonchen ERRON

Seiect - G AT D2 IR MuFFFF GanekF WadefF  drtweptont EFFOR
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Abbildung 10-2
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Slave List aus Sicht des MBus:

= Slave List =] 74

Stave List Pai | One | Wb |

[ Court [ 2 | B[ o[ Gon | shach Dwta | Tora| Contommer hih | Contomans [ Fb bium
T WUC 10 Dk ETE eV
: oo MUE 0 (ks nmm nren
3 mo MUE 30 (mtd Do sz
o MUE 30 ket Bmim < sy
4 oE ¢ it 0 [kicstat 2tn 2. e WL
] L] Mut 0 [kimatst 2n . “ FEFRRRRRRFIF ORI
? mr MuE 0 Ekitst 2tn 2m. 6 FRFFFRFFFRPT  FFVFFRVFIVE  0ioToe
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ID = Zdhlernummer
z.B. 100182

Abbildung 10-3

Den Teilnehmer 100078 (EM3-Modul) aus MBus-Master
Sicht:

= Show Buffers

heams 53 K2 sew| Z3hler mit der Nummer:
100182

Requast
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Abbildung 10-4

Das PLVario-NET Modul dient als reines MBus-Gateway und
taucht MBus-seitig nicht auf.

Hier erscheint jedes Modul nur mit der einmaligen Z&hler-
nummer und den 4 Werten.

Gleicher Teilnehmer tiber WEBBrowser/PLVario-NET.

T PlVaric igglleSrzrmt der Nummer: [T
Energizanier PLVIm0-EMD_198182)

smensen. bt e

A, AT Wirkarben Bip W LI

ma— i - §

s

Abbildung 10-5
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